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Primer capitulo: Videovigilancia Inteligente (I1VS)

Instrucciones de funcidn inteligente

1. Cable trampa

1.1 Descripcidn de la funcién

Tripwire se utiliza para detectar algunas areas sensibles en las escenas de monitorizacion que no pueden

activar la liberacioén. Si el objetivo activa la linea de deteccidn, activara una alarma.

1.2 Productos compatibles

En general, es compatible con todos los dispositivos IP de Dahua con la funcién IVS

1.3 Requisitos de la instalacion

1) Altura de instalacién

Asegurese de que la camara tenga cierto angulo de curvatura, generalmente mas de 20°; trate de evitar la vista
horizontal causada por obstruccion mutua, que causa falsas alarmas y alarmas de fuga; la altura de instalacion de
la camara interior no debe ser inferior a 3 m, generalmente se recomienda que la altura de instalacion exterior sea
inferior a 5-10 m si la cAmara se usa en la escena de la valla. La altura de instalacion de la camara debe ser méas
alta que la valla, y la camara debe estar situarse en un lugar estable para evitar el efecto de temblores.

2) Tamafo objetivo

La proporcién objetivo no debe superar el 10 % de la imagen. La resolucion del objetivo no debe ser menor de
10 x 10 pixeles (imagen CIF), la altura y el ancho del objetivo no debe ser superior de 1/3 de la imagen. Se
sugiere que la altura del objetivo sea aproximadamente el 10 % de la altura de la imagen.

3) Rastreo del movimiento

Haga que la direccion de rastreo y la direccion de movimiento del objetivo sean verticales. Haga también que el
desplazamiento del objetivo sea mas claro y mas facil de detectar. Mientras tanto, garantice que el objetivo de
deteccién aparezca 2 s en la vista. La distancia de movimiento tiene que superar el ancho del objetivo y cruzar

la linea de deteccion. El area de deteccion no debe estar obstruida. El bufer de movimiento al lado de la linea

1
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de advertencia no debe ser demasiado pequefio. Esto se hace para evitar que el objetivo de deteccion emita la

Instrucciones de funcidn inteligente

imagen rapidamente.

4) Fondoy luz

a) Es mejor evitar el dispositivo de prueba instalado en la luz de fondo, no se recomienda que la imagen
aparezca en el cielo, de lo contrario causara una luz brillante y parte de la imagen se oscurecera, realizando
una mala deteccion. La diferencia del valor de brillo no debe ser inferior a 10 niveles de gris entre el objetivo
de deteccion y el fondo.

b) Para reducir la complejidad de la escena de rastreo tanto como sea posible, no se recomienda utilizar la
funcién inteligente donde el objetivo es denso y el cambio de luz es muy frecuente. Trate de mantenerlo
alejado de las areas con reflejos como ventanas, tierra y agua; trate de mantenerlo alejado de las ramas,
las sombras, el area con perturbaciones por mosquitos. Se recomienda utilizar la lampara de compensacion.

Se recomienda que la distancia entre la compensacién y el dispositivo de prueba sea superior a 2 m.

1.4 Configuracion

Inicie sesidn en la web (Log in web) = Configuracién (Setup) = Evento (Event) = IVS = Cable trampa (Tripwire)

EN

Trpwire E]
Parameter Setup
Perod Setting
Direction A<->B v
A->B
B-~A
Recors
Record Delay 10 Sec (10~300)
Relay-out
Alarm Delay 10 Sec. (10~300)
Target Fiter @ Max Size . | Draw Targel I Send Email
7! Snapshot
Detaut I l Refresh Save

Configuracion de cable trampa
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1.5 Otros

Instrucciones de funcidn inteligente

1) Configuracion del periodo de funcionamiento, dia completo por defecto.
2) Admite la configuracion de vinculacion de alarma: grabar, retransmitir, enviar correo electrénico y foto.

3) El filtro de objetivo se puede establecer al maximo y minimo, que indica el objetivo maximo y minimo que se
puede detectar.

2. Intrusion

2.1 Descripcion de la funcion

La intrusion se usa para detectar que no se puede ingresar, salir o cruzar casualmente algunas areas sensibles
en el escenario de monitoreo, se activara la alarma del dispositivo si el objeto objetivo toca la linea de

deteccion.

2.2 Productos compatibles

En general, es compatible con todos los dispositivos Dahua IP con la funcion inteligente IVS.

2.3 Requisito de instalacidn

1) Altura de instalacién

Intente hacer que el angulo de visién de la camara tenga un cierto angulo de inclinacién, que generalmente es
superior a 20°; trate de evitar la obstruccion entre objetivos debido a la vista horizontal y provoque falsas
alarmas y fugas; la altura de la instalacion interior de la camara no debe ser inferior a 3 metros, generalmente
se recomienda que la altura de la instalacion exterior sea de entre 5y 10 metros. Si la camara se aplica en el
escenario de valla, la altura de la camara debe ser mayor que la valla. La cadmara debe instalarse de manera
estable, para evitar movimientos que afecten al analisis.

2) Tamafo objetivo

La proporcion total del objetivo no puede ser superior al 10 %, el tamafio no debe ser inferior a 10 x 10 pixeles
(imagen CIF) en la imagen, la altura y el ancho del objetivo no pueden superar 1/3 de la imagen; se

recomienda que la altura del objetivo sea aproximadamente el 10 % de la altura de la imagen.
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3) Seguimiento del movimiento

Instrucciones de funcidn inteligente

Intente hacer que la direccién de seguimiento sea vertical con la direccion de movimiento del objetivo, para
gue el desplazamiento del objetivo sea mas obvio y que sea mas sencillo para la deteccién, mientras tanto,
tiene que garantizar que el objetivo de deteccion aparezca continuamente dentro de la vista durante mas de 2
segundos, la distancia de movimiento tiene que superar el ancho del objetivo y cruzar la linea de deteccién. El
area de deteccion no debe estar bloqueada y las zonas de amortiguacion de movimiento en ambos lados de
la linea de advertencia no pueden ser demasiado pequefias para evitar que el objetivo de deteccidén emita la
imagen demasiado rapido.

4) Fondoy luz

Intente evitar la instalacion de la luz de fondo para el dispositivo de prueba, y no se recomienda que aparezca
cielo en la imagen, de lo contrario, puede dar lugar a un brillo excesivo 0 una oscuridad parcial, 1o que no es
bueno para la deteccion. La diferencia del valor de brillo entre el objetivo de detecciéon y el fondo no debe ser
inferior a 10 niveles de gris.

Intente reducir la complejidad de la escena de monitoreo si fuera posible. No se recomienda aplicar funciones
inteligentes en el escenario donde los objetivos son densos y el cambio de luz es muy frecuente; trate de
mantenerse alejado de las areas con reflejos como ventanas, suelo y superficie del agua, etc.; trate de
mantenerse alejado de las ramas, sombras, area de perturbacion de mosquitos. Se recomienda que la
distancia entre la lampara de compensacion y el dispositivo de prueba sea superior a 2 metros si necesita

usar la lampara de compensacion.

2.4 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Setup) — Evento (Event) — IVS — Intrusién (Intrusion)
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Vs

Rule Type g
v 1 Rule1 Intrusion [x] @ -
Parameter Setup
Pernd Setting
Action Appears [v| Cross
Directon Enter&Exit )
Enters
Exits
Recod  [ETECTETRE
Record Delay 10 Sec. (10-300)
Retaycu
- 10 Sec (10~300)
Target Fiter @ Max Size . l Draw Taigel I Asain Detay {
] Send Email
7] Snapshot
Defauit “ Refresh Save

Configuracién de intrusion

2.5 Otros

1) La funcién esta relacionada con dos comportamientos inteligentes: presencia y cruzar. Presencia significa
que activara la alarma cuando el objetivo aparezca en el area designada y dentro del tiempo de alarma
establecido. Cruzar significa que activara la alarma cuando el objetivo cruce (entre o salga) del area en el
area designada y dentro del tiempo de alarma que se ha establecido.

2) Configuracion del periodo de funcionamiento, dia completo por defecto.
3) Admite la configuracién de vinculacién de alarma: grabar, retransmitir, enviar correo electrénico y foto.

4) Elfiltro de objetivo se puede establecer al maximo y minimo, que indica el objetivo maximo y minimo que se
puede detectar.

3. Objeto abandonado/perdido

3.1 Descripcion de las funciones

La funcion de objeto abandonado/perdido se utiliza para detectar si hay personas, vehiculos y objetos
abandonados o perdidos en algunas areas del escenario de rastreo; activara la alarma cuando el objeto

objetivo permanezca o falte durante un tiempo que exceda el tiempo establecido.
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3.2 Productos compatibles

Instrucciones de funcidn inteligente

En general, es compatible con todos los dispositivos Dahua IP con las funciones inteligente IVS.

3.3 Requisito de instalacion

1) Altura de instalacién

Intente hacer que el angulo de visién de la camara tenga un cierto angulo de depresién, que generalmente es
superior a 20°.

Trate de evitar la obstruccidn entre objetivos debido a la vista horizontal que provoque falsas alarmas y fugas;
la altura de la instalacion interior de la camara no debe ser inferior a 3 metros, generalmente se recomienda
gue la altura de la instalacién exterior sea de entre 5y 10 metros. Si la camara se aplicase en el escenario de
valla, la altura de la camara debe ser mayor que la valla. La camara debe instalarse de manera estable, para
evitar movimientos que afecten al analisis.

2) Tamafo objetivo

La proporcidn total del objetivo no puede ser superior al 10 %, el tamafio no debe ser inferior a 15 x 15 pixeles
(imagen CIF) en la imagen, la altura y el ancho del objetivo no pueden superar 1/3 de la imagen; se recomienda
que la altura del objetivo sea aproximadamente el 10 % de la altura de la imagen.

3) Rastreo del movimiento

Intente hacer que la direccidn de rastreo sea vertical con la direccion de movimiento del objetivo, para que el
desplazamiento del objetivo sea mas obvio y que sea mas sencillo para la deteccién, mientras tanto, tiene que
garantizar que el objetivo de deteccién aparezca continuamente dentro de la vista durante mas de 2 segundos,
la distancia de movimiento tiene que superar el ancho del objetivo y cruzar la linea de deteccion. El area de
deteccién no debe estar blogueada y las zonas de amortiguacion de movimiento en ambos lados de la linea de
advertencia no pueden ser demasiado pequefias para evitar que el objetivo de deteccion emita la imagen

demasiado rapido.
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4) Fondoy luz

Intente evitar la instalacién de la luz de fondo para el dispositivo de prueba, y no se recomienda que aparezca
cielo en la imagen, de lo contrario, puede dar lugar a un brillo excesivo 0 una oscuridad parcial, lo que no es
bueno para la deteccién. La diferencia del valor de brillo entre el objetivo de deteccidon y el fondo no debe ser
inferior a 10 niveles de gris.

Intente reducir la complejidad de la escena de monitoreo si fuera posible. No se recomienda aplicar funciones
inteligentes en el escenario donde los objetivos son densos y el cambio de luz es muy frecuente; trate de
mantenerse alejado de las areas con reflejos como ventanas, suelo y superficie del agua, etc.; trate de
mantenerse alejado de las ramas, sombras, area de perturbacién de mosquitos. Se recomienda que la
distancia entre la lampara de compensacion y el dispositivo de prueba sea superior a 2 metros si necesita usar

la lAmpara de compensacion.

3.4 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) = Configuracién (Setup) - Evento (Event) - IVS > Objeto abandonado/perdido

(Abandoned Object/Missing)

@Jhua

Camera Rule Config | Global Setup

Network
No. Name Rule Type b

M 1 Rulet Abandoned Ob_B @ °
> Video Detection

> Audio Detection
> SmartPlan

> People Counting Parameter Setup

> Face Detection
> Video Structuralization

> ANPR

Duration 10 s (6~3600)

> Alarm
> Abnormality [7] Record
Storage Record Delay | 10 s (10~300)
System 7] Relay-out E] 2y
Information Alarm Delay 10 s (10~300)

Targetfiter @ Max Size & Draw Target [] send Email

) Min Size * [v] Snapshot
Pixel Counter 0 |*[o [DrawTarget | [ peaun|[ Refiesn ][ save

Configuracién de objeto abandonado
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aJhua

TECHNOLOGY

Camera Rule Config || Global Setup

Network
B No. Name Rule Type 5

S = @ 1 Rulet Missing Object~] @ *

> Video Detection ~

> Audio Detection

> Smart Plan

> People Counting ¥ b Lt Parameter Setup

> Face Detection g 4 < ] g Period

> Video Structuralization ! Bt

bl |1 7 Duration 10 s (6~3600)

> Alarm E b

> Abnormality [C] Record

Storage Record Delay | 10 5 (10~300)

System [] Relay-out 2.

Information Alarm Delay 10 s (10~300)
Targetfilter © MaxSize % Draw Target [] send Email

Pixel Counter 0 0 lDrawTarget| | Default || Refresh || Save

(/] Save Succeeded!

Configuracién de objeto perdido

3.5 Funciones opcionales

1) Establezca el tiempo de mantenimiento mas corto, es decir, el tiempo desde el momento en que se
abandona o se pierde el objetivo hasta que se activa la alarma.

2) Configuracion del periodo de funcionamiento, dia completo por defecto.

3) Admite la configuracién de enlace de alarma: Grabar, retransmitir, enviar correos electronicos y fotos.

4) Elfiltro de objetivo se puede establecer al maximo y minimo, que indica el objetivo maximo y minimo que se

puede detectar.

3.6 Atencion

El sistema realizara estadisticas sobre las areas inmaviles en el area de primer plano y distinguira el objeto
abandonado del objeto perdido de acuerdo con la similitud del primer plano y el fondo, activara la alarma
cuando supere el tiempo establecido por los usuarios. El objeto abandonado y el objeto perdido pueden
identificarse erroneamente cuando el primer plano y el fondo son complejos.

También activa una alarma de objeto abandonado cuando los peatones o vehiculos permanecen quietos
durante mucho tiempo. Para filtrar este tipo de alarma, generalmente el objeto abandonado es mas
pequefio que las personas y el vehiculo, por lo que puede filtrar personas y vehiculos a través del tamafio
establecido. Ademas, también puede extender adecuadamente el tiempo de alarma para evitar falsas

alarmas de objetos abandonados cuando las personas se quedan quietas poco tiempo.
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4., Rastreo automatico

Instrucciones de funcidn inteligente

4.1 Descripcion de las funciones

Debido al area predefinida o cable trampa del entorno de rastreo PTZ, cuando detecta que la persona, el

vehiculo o el objeto cruzan esta area, el dispositivo automaticamente rastreard, registrara y activara la alarma.

4.2 Productos compatibles

PTZ ultra/pro Al series.

Camara térmica TPC-SD8421/8621P/N-B25/35/50 (con el algoritmo IA, admite la funcién de seguimiento
automatico, filtra detecciones falsas)

Se utiliza principalmente en el rastreo de intrusiones regionales, ampliamente utilizado en el perimetro de la

prision, la pista del aeropuerto, el parque industrial, la tuberia de energia y otras areas de proteccion clave.

4.3 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Setting) — Evento (Event) — Plan inteligente (Smart

Plan): haga clic en «Deep IVS»

PTZ
vent | PR v|

» Video Detection

> Smart Motion Detection 2.Presel3

» Audio Detection

Deep VS g
Face Detection

Video Structuralization

Alarm

Configuracién de seguimiento, haga clic en «Deep IVS»

9
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Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Setting) — Evento (Event) — Deep IVS:

Instrucciones de funcidn inteligente

Paso 1
Seleccione las posiciones preestablecidas que desea establecer reglas inteligentes

Paso 2

Haga clic en H para afiadir reglas inteligentes
Paso 3

Haga clic en «Guardar» (Save).

Rule Config

Rule Type &
> Video Detection Tripwire = o *
> Smart Motion Detection Tripwire ] o
> Audio Detection
> Smart Plan =
S Parameter Setup
> Face Detection
i [setns |
> Video Structuralization ELLL
> Alarm
: Direction A<->B E]
> Abnormality
(V] Alarm Track
Storage ]
System Track Time 30 s (15~300)
Information Object filter
_ ) Effective object [V] Human [¥] Motor Vehicle
Target filter (@ Max Size * Draw Target
Pixel Counter 0 =0 Draw Target Record Delay | 30 s (10~300)
Tracking Target Siz... (] O 30 [v] Relay-out [I] 2
Alarm Delay 10 s (10~300)
Lock(130s)
[7] send Email
[¥] Snapshot

Refresh I l Save

10
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5. Seguimiento inteligente

Instrucciones de funcidn inteligente

5.1 Descripcion de la funcidn

El seguimiento inteligente es el rastreo vinculado entre la camara PTZ y otros dispositivos, como el radar y la

camara térmica. Cuando la cdmara detecta el objetivo, envia sefiales a la cAmara PTZ para su seguimiento.

5.2 Productos compatibles

Radar-PTZ: DH-PFR4KS-E50/120 (Radar+PTZ+Radar software)
Térmica-PTZ:

. DH-TPC-BF5401-B13+ DH-SD6CE230U-HNI

. DH-TPC-BF5401-B25+ DH-SD8A440WA-HNF

e  DH-TPC-BF5401-B35+ DH-SD8A440WA-HNF

Todo en uno: PSDW81642M-A360; PSDW8842M-A180; SDT5X405-4F-WA

5.3 Escena de aplicacion

Debido al area predefinida del entorno de rastreo PTZ. Cuando detecta que la persona, el vehiculo o el objeto

cruzan esta area, el dispositivo automaticamente rastreara, registrara y activara la alarma.

5.4 Cuidados de la instalacion

Se tomara el Radar-PTZ y el PSDW81642M-A360 como ejemplo

5.4.1: Radar-PTZ

1) Interaccién rapida: computacion perimetral, el radar podria interactuar directamente con el PTZ. Seguimiento
de objetivos con nulo retraso.
2) Conexion perfecta: el mapa de zona controlada se superpondria con el video. Salida de video de 1 canal. Es

compatible con la mayor parte de transmisiones.

11
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Instrucciones de funcidn inteligente

3) Rango de deteccion de alta velocidad: adopta el rango de velocidad de movimiento objetivo a 0,17 m/s-13,8

m/s, que es adecuado para escenas que requieren una mayor precision de velocidad.

4) Salida de mayor precision: + 0,5 m, mas precision para emitir el rango de movimiento del objetivo.

5) Deteccion de gran angular: el rango de deteccion es de aproximadamente 120°, es adecuado para detectar

un rango mas amplio de éarea.

6) Para cualquier clima: no se ve afectado por el clima, durante todo el dia, todas las aplicaciones climaticas

7) Seguimiento automatico: El sistema de radar seguiria automaticamente el movimiento del objetivo, admite el

seguimiento de varias reglas.

8) Mayor precisién: hasta una precisién del 99,3 %.

El angulo de deteccion del radar (en general, la intensidad de la sefial es -6 db, el angulo de deteccién es 6,5°),

la altura central de la superficie reflectante del ser humano y el vehiculo es superior a 1 m, la altura real de

instalacion es de 3 m, y la distancia maxima del area ciega es de aproximadamente 17 m. El rango de rastreo de

radar es de 50 m.

d i i Fd Fard

Tabla 3-4 Nombres de numeros (4)

Numero Nombre
@ Radar
) Distancia maxima del area ciega

Nota:

1) Elangulo de instalacion del radar tiene una gran influencia en su precision de deteccion. Asegurese de que

el lado de deteccion del radar generalmente esté instalado verticalmente en el suelo y que el lado de

deteccién apunte hacia el area de deteccion.

12
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2) Asegurese de que no haya un area grande de metal o vidrio en el area de deteccion, de lo contrario podria

Instrucciones de funcidn inteligente

haber una alarma tipo espejo. Si no se puede eliminar el area grande de metal o vidrio del area de
deteccion, asegurese de que el lado de deteccidon del radar no toque estos objetos, las ondas
electromagnéticas no pueden penetrar objetos como edificios, rocas y vidrio, y las areas ciegas
apareceran detras de estos objetos.

3) Aseglrese de que no haya malezas ni ramas que se balanceen en el area de deteccion, y si es asi,
podelas regularmente.

4) Asegurese de que no haya interferencias electromagnéticas fuertes alrededor o dentro del area de
deteccidn o que objetos como dispositivos externos de aire acondicionado y turbinas edlicas se cambien
de forma regular.

5) Asegurese de que el radar sea estable. La oscilacién puede provocar una disminucién de la precision de

deteccion e incluso falsas alarmas.
5.4.2 Seguimiento inteligente todo en uno

Esta camara puede conectar el NVR (software especial) para realizar la funcién de seguimiento inteligente, la

regla de instalacion es como se muestra a continuacion:

/S S S S S S S S/

>1,75 metros

>10 metros, area abierta

l/

R =0,36H (punto ciego)

Nota: para la configuracién de la cdmara y el NVR, puede pedirle al fabricante las instrucciones.

13
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TECHHOLOSY Instrucciones de funcion inteligente

Segundo capitulo: IA
1. Deteccion/reconocimiento facial

1.1 Descripcidn de la funcién

Al detectar si hay una cara en la imagen de video, extraer un atributo de la cara y luego enviarla a la otra parte

para su andlisis, se puede vincular a la alarma de captura, grabacion y envio rapido.

1.2 Seleccion de productos y soluciones

1.2.1 Nivel de ciudad (mas de 64 canales)

1) Posicionamiento en el mercado: Policia, ministerio del interior, gobierno
2) Lugares de aplicacién: aeropuerto, ciudad segura.
3) Caracteristicas de la soluciéon: reconocimiento facial, busqueda por imagen/caracteristicas, metadatos

humanos, alarma de lista negra, macrodatos faciales

Serie Pro Al: IPC-HDBW5442E-ZHE, IPC-HFW5442E-Z4E, etc.
Camara

Serie PTZ ultra/pro Al. SD8A440WA-HNF, SD10A260WA-HNF

DHI-IVS-F7500-T-S2-GU?2
Servidor
DHI-IVS-F7500-2T-S2-GU2

DHI-CSS-9100X-LV-S2 (Servidor de metadatos)
Almacenamiento

DHI-CSS7224E-VRI (Nodo de almacenamiento)

VMS DSS9100-C

1.2.2 Nivel empresarial (mas de 4 canales, menos de 64 canales)

1) Posicionamiento de mercado: orientado a proyectos

2) Lugares de aplicacién: parque industrial, campus, hospital, estacién de ferrocarril.

14
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3) Caracteristicas de la solucidn: reconocimiento facial, busqueda por imagen / caracteristicas, metadatos

Instrucciones de funcidn inteligente

humanos, alarma de lista negra

Serie Pro Al: IPC-HDBW5442E-ZHE, IPC-HFW5442E-ZA4E, etc.
Cédmara
Serie PTZ ultra/pro Al. SD8A440WA-HNF, SD10A260WA-HNF

Almacenamiento IVSS7008/1VSS7016/I1VSS7024

VMS DSS-Pro

O empleando la camara IA de la serie 5, utilice la transmision de video para realizar el reconocimiento facial.

Foto optimizada del movimiento de la cara

Deteccidn de rostro anormal, como el filtro de angulo
IPC-5X4X-Z Series
rapido

Deteccion facial: Hasta 32 caras/fps

Camara
Foto optimizada del movimiento de la cara
PTZ Pro Al Series:
Deteccidn de rostro anormal, como el filtro de angulo
SD5A445XA-HNR
rapido
SD6AL233XA-HNR
Deteccion facial: Hasta 16 caras/fps

Base de datos de 50 caras con hasta 300.000 imagenes

de caras en total
Serie IVSS7X-I (grabadora de video
10.000.000 de imagenes faciales para almacenar
Grabador en red H.265 IA)
6 canales de transmisiones de video por modelo de IA
Modelo IA de hasta 16 piezas
Cada modelo de IA con hasta 20 imagenes de

rostros/reconocimiento de rostro

Gestion de la biblioteca de caras
Plataforma |DSS Express Reconocimiento facial y alarma

Blsqueda por imagen/caracteristicas

Alarma de reconocimiento facial (incluir detalles del
IDMSS y GDMSS (sistema de
mensaje)
Software vigilancia movil digital para
Alarma de extrafios
I0S/Android)
Videos e imagenes relevantes
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Instrucciones de funcion inteligente

1.2.3 Nivel estandar (menos de 4 canales)

1) Posicionamiento de mercado: canal de marketing, mercado de PYMES

2) Lugares de aplicacion: edificio de oficinas, empresa, guarderia.

3) Caracteristicas de la solucién: metadatos humanos, alarma de lista negra, control de acceso, punto de

control

Solucidn 1 (control de acceso) Solucion 2 (punto de verificacidn)
IPC-HDBW5241E-ZE IPC-HDBW5241E-ZE
Camara IPC-HFW5241E-Z5E IPC-HFW5241E-Z5E
IPC-HFW5241E-ZE IPC-HFW5241E-ZE
Almacenamiento  |[NVR5X-| NVR5X-|
VMS DSS-Express DSS-Express
Otros Barrera Ninguna

O empleando la camara IA de la serie 7, utilice la transmision de video para realizar el reconocimiento facial.

Foto optimizada del movimiento de la cara

Cada modelo de IA con hasta 32 imagenes/fps de

IPC-7442-FR Series reconocimiento facial

Base de datos de 5 caras con hasta 200.000 imagenes de

caras en total

Camara

Foto optimizada del movimiento de la cara

PTZ Ultra Al Series: Cada modelo de IA con hasta 64 imagenes/fps de
SD8A440WA-HNF reconocimiento facial
SD10A260WA-HNF Base de datos de 5 caras con hasta 50.000 imagenes de

caras en total
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TECHNOLEY Instrucciones de funcidn inteligente
Soporte de reconocimiento facial/deteccion facial (por
Serie INVR5X-4KS2 (Grabador de | camara Al)
Grabador
video en red 4k y H.265 Pro) Recomienda 4 canales de cdmara FR
Almacenamiento de 700.000 datos
Gestidn de la biblioteca de caras
DSS Express (Sistema de gestion
Plataforma Reconocimiento facial y alarma
de vigilancia)
Busqueda por imagen/caracteristicas
Alarma de reconocimiento facial (incluir detalles del
IDMSS y GDMSS (sistema de
mensaje)
Software vigilancia movil digital para
Alarma de extrafios
10S/Android)
Videos e imagenes relevantes

O empleando la camara IA de la serie 5, utilice la transmision de video para realizar el reconocimiento facial.

Foto optimizada del movimiento de la cara

Deteccidn de rostro anormal, como el filtro de angulo
IPC-5X4X-Z
rapido

Deteccion facial: Hasta 32 caras

Céamara
Foto optimizada del movimiento de la cara
PTZ Pro Al Series:
Deteccidn de rostro anormal, como el filtro de angulo
SD5A445XA-HNR
rapido
SD6AL233XA-HNR
Deteccidn facial: Hasta 16 caras/fps

20 bases de datos faciales con hasta 100.000 imagenes

faciales en total
NVR5X-I Series (grabadora de
Grabador Almacenamiento de 1.500.000 imagenes faciales
video en red 4K&H.265 |A)
4 canales de transmisiones de video

Reconocimiento facial de hasta 24 imagenes faciales/s
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Gestion de la biblioteca de caras
Plataforma DSS Express Reconocimiento facial y alarma

Blsqueda por imagen/caracteristicas

Alarma de reconocimiento facial (incluir detalles del
IDMSS y GDMSS (sistema de
mensaje)
Software vigilancia movil digital para
Alarma de extranos
I0S/Android)
Videos e imagenes relevantes

O empleando la solucién HDCVI, utilice la transmision de video para realizar el reconocimiento facial.

Serie HAC-2249-LED (camara HDCVI | Starlight Full-Color

Céamara
Full-Color de 2MP) Distancia LED de 40 m
20 bases de datos faciales con hasta 100.000 imagenes
XVR8X-I Series (grabadora de video | faciales en total
Grabador
digital 4K Penta-brid) Reconocimiento facial de hasta 24 imagenes faciales/s
Transmision de video de 4 canales
Gestion de la biblioteca de caras
Plataforma |DSS Express Reconocimiento facial y alarma

Blsqueda por imagen/caracteristicas

Alarma de reconocimiento facial (incluir detalles del
IDMSS y GDMSS (sistema de
mensaje)
Software |vigilancia movil digital para
Alarma de extrafos
I0S/Android)
Videos e imagenes relevantes
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O empleando la cdmara IA de la serie 5, utilice la transmision de video para realizar el reconocimiento facial.

Foto optimizada del movimiento de la cara

Deteccidn de rostro anormal, como el filtro de angulo
Camara IPC-5X4X-Z Series
rapido

Deteccion facial: Hasta 32 caras

10 bases de datos faciales con hasta 20.000 imagenes

faciales en total
NVR4X-| Series (grabadora de video
Grabador Almacenamiento de 300.000 imagenes faciales
4K&H.265 IA)
2 canales de transmisiones de video

Reconocimiento facial de hasta 12 imagenes faciales/s

Gestion de la biblioteca de caras
Plataforma |DSS Express Reconocimiento facial y alarma

Busqueda por imagen/caracteristicas

Alarma de reconocimiento facial (incluir detalles del
IDMSS y GDMSS (sistema de
mensaje)
Software |vigilancia movil digital para
Alarma de extrafios
I0S/Android)

Videos e imagenes relevantes

Barrera

1) Reconocimiento facial unidireccional:
DH-ASGB510H-L/DH-ASGB521H-D/DH-ASGB511H-R +DHI-ASI7223Y-A-V3*2
Entrada: Cara/Tarjeta

Salida: Solo tarjeta/infrarrojo

2) Reconocimiento facial bidireccional:
DH-ASGB511H-L/DH-ASGB522H-D/DH-ASGB511H-R +DHI-ASI7223Y-A-V3*6
Entrada: Cara/Tarjeta

Salida: Rostro / Tarjeta / Infrarrojo
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1.3 Requisito de instalacidn

Instrucciones de funcidn inteligente

1.3.1 Advertencias

1) Seleccione un lugar con iluminacién uniforme para evitar escenas de retroiluminacién, ,para evitar crear
una cara con diferentes exposiciones.

2) Ladireccion del flujo humano debe ser Unica, no se recomienda un flujo complejo, pues causaria que la
cara lateral afecte el reconocimiento.

3) SiEl ancho de monitorizacion no sea superior a 3 m . Se recomienda utilizar mas camaras distribuidas si
supera los 3 m.

4) Seleccione un entorno brillante en lugar de oscuro.
1.3.2 Requisito de instalacion

Instale una camara FR a 7~10 m de la posicién de captura a una altura de 2,5~3 m, y un angulo de depresiéon

recomendado de 10°; la camara mirara directamente al centro del canal;

1) Lacamarade 2 MP FR no debe usarse para monitorear un ancho de mas de 3 m si el pixel de laimagen de
la cara necesita alcanzar 100

2) Lacéamarade 4 MP FR no debe usarse para monitorear un ancho de mas de 4 m si el pixel de laimagen de
la cara necesita alcanzar 100

3) Lacémara de 8 MP FR no debe usarse para monitorear un ancho de mas de 5 m si el pixel de la imagen de
la cara necesita alcanzar 150

Si el ancho monitoreado es mas de 5 m, coloque multiples camaras FR seglin sea necesario.
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TECHNOLOGY Instrucciones de funcidn inteligente
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Direccion de rumbo del peatdn (a lo largo de la linea central de tierra)

Distancia de vigilancia horizontal

Suelo

Requisitos de instalacién y correlacién de lentes de camaras de 2 MP:

Angulo de depresion de la camara: 10~15°

Ancho maximo de deteccion: 3 m Altura de instalacion H = 0,18 * L + 1.5 (m) (Se recomienda que H no exceda 3,5 m)
Longitud focal F =2,9*L (mm) L es la distancia desde donde esta instalada la camara hasta la entrada de personas

El limite superior de la distancia focal en la seleccion del tipo de lente debe ser 5 mm mas grande que la distancia focal calculada

Posicién Altura H Longitud Angulo de
de ajuste L focal F depresion a

3m 2m 9mm 10°
2.5m 16mm 10°
2.8m 20mm 10°

3m 25mm 10°

epijes A epesug

D = Altura de instalacion - (altura del cuerpo-altura de la cabeza
: P ’ 3.5m 32mm 10°

Esta es la correlacién entre las distancias de ajuste de uso frecuente y las alturas de instalacion de la camara:

Distancia de ajuste Altura de Angulo de Comentarios
L instalacion H depresion a
3 2 10
5 2,4 10
7 2,8 10
10 3,3 10

No se recomiendan
camaras de 2 MP si la
altura de instalacion es

superiora 12 m

12 3,5 10

15 4,2 10
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20 5 10
25 6 10

Modelos de camara FR. Las que incluyen FR en el nombre cuentan con la funciéon de comparacién. Otras

cadmaras se usan solo para tomar fotos.

) Ancho de Distancia de | Longitud focal
Modelo de cAmara - . .
vigilancia (m) ajuste (m) (mm)
1-5 3,7~16
HF7442F (camara tipo bala con lente) 3,5~4 5~16 10,5~42
16~25 15~75
1-7 3,7~16
HF7842F (camara tipo bala con lente) 4,5~5 7~15 10,5~42
15~25 15~75
HFW7442H-Z-2712
HDBW7442H-Z-2712
3,5~4 1-5 4~10
HFW7442H-ZFR-2712
HDBW7442H-ZFR-2712
HFW7442H-Z-0832
HDBW7442H-Z-0832
3,5~4 3~12 8~32
HFW7442H-ZFR-0832
HDBW7442H-ZFR-0832
HDBW7842H-Z-2712
4,5~5 2~5 4~10
HFW7842H-Z-2712
HDBWA5541E-ZE-0735
4 1,5-22 7~35
HFW5541E-ZE-0735
HDBW5241E-ZE-0735
3 1,4-15 7~35

HFW5241E-ZE-0735
HDBWS541E-ZE-27135
HDPWS5541G-Z-27135 4 0,6-5,6 2,7~13,5
HFW5541E-ZE-27135
HDBWS241E-ZE-27135
HDBWS5241E-ZHE-27135
HDPW5241G-Z-27135
HFW5241E-ZE-27135
HDBWS5442E-ZE-3711
HDBWS5442E-ZHE-3711
HDPW5442G-Z-3711
HFW5442E-ZE-3711
HFW5241E-Z-0560 3 1-28 5~60
424X-0280B
524X-0280B
544X-0280B 1,7-4 0,6-1,8 2,8

3 0,6-6 2,7-13,5

4 0,6-5,6 3,7-11

1,7-3 0,6-1,8 2,8

22



@hua

Instrucciones de funcidn inteligente

554X-0280B 1,2-4 0,5-2,6 2,8
524X-0360B 1,5-3 0,8-2,3 3,6
544X-0360B 154 0,8-2,3 3,6
554X-0360B 1,0-4 0,6-3,3 3,6
524X-0600B 1,2-3 1,1-3,8 6
544X-0600B 114 1,1-3,8

554X-0600B 0,8-4 0,9-5,5 6
524X-0800B 0,9-3 1,3-5.1 8
554X-0800B 0,8-4 1,1-7,4 8
524X-0120B 0,7-3 1,6-7,6 12
554X-0120B 1,5-11 0,7-4 12

Después de la instalacion, verifique si las imagenes de la cara alcanzan el tamafio de pixel necesario para el
reconocimiento del backend. Haga esto con la funcién de contador de pixeles en la interfaz de deteccion de

rostros.

Camera Face Detection

Network

> Video Detection
> Audio Detection
> Smart Plan
> VS
> People Counting
> Video Structuralization
> Alarm
> Abnormality
Storage
System

Information

Targetfilter @ Max Size 2 Draw Target

) Min Size i Clear

Pixel Counter| 340 |*|471 Draw Target
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Tipo de dispositivo

Caracteristicas del dispositivo

Sitios adecuados

1. Efecto de amplio rango dindmico En lugares con luz
Camara tipo bala de | 2. Instantanea de alto flujo ambiental favorable, sélo
2 MP 3. Sonido efecto de baja luminosidad ajuste la lente en funcion

4. Segmento focal opcional de lente de la distancia

1. Efecto de amplio rango dindmico Lugares donde la

2. Instantanea de alto flujo iluminacion es suficiente
Camara de balade | 3. Relleno de luz blanca auténomo durante el diay es
luz blanca de 2 MP | 4. Varifocal motorizado para un facil necesario un relleno de

ajuste luz para capturar
imagenes en la noche

1. Efecto de amplio rango dindmico En lugares con luz
Cémara tipo bala 2. Instantanea de alto flujo ambiental favorable, solo
de 4 MP 3. Sonido efecto de baja luminosidad ajuste la lente en funcién

4. Segmento focal opcional de lente de la distancia

1. Efecto de amplio rango dinamico Los lugares donde la

2. Instantanea de alto flujo iluminacion es suficiente
Camara IR tipo 3. Relleno de luz infrarroja, libre de durante el diay las

bala de 4 MP

contaminacion luminica.
4. Varifocal motorizado para un facil
ajuste.

imagenes en blanco y
negro tomadas por la
noche son aceptables

Domo IR de 4 MP

1. Efecto de amplio rango dinamico

2. Instantanea de alto flujo

3. Relleno de luz infrarroja, libre de
contaminacion luminica.

4. Varifocal motorizado para un facil
ajuste.

1. Relleno de luz
infrarroja, libre de
contaminacion
luminica (la
comparacion es
menos eficiente si se
utilizan imagenes en
blanco y negro en
lugar de imagenes en
color)

Céamara tipo bala
de 8 MP

1. Instantanea de gran amplitud
2. Segmento focal opcional de lente

Para lugares donde la
iluminacién ambiental es
favorable sin luz de fondo,
y el ancho de monitoreo
varia de 3 a 5 metros, sélo
seleccione las lentes en
funcion de las distancias.
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1.3.3 Requisito de prueba

Instrucciones de funcidn inteligente

1) Seleccione el punto de prueba (se recomienda elegir el punto de prueba con buena luz, evite la luz de fondo
y la luz lateral), coloque la cAmara a la distancia de «d» (ancho) metro al punto de prueba, la altura fija es
«h» (altura) metro (por favor seleccione «d» y «h» segun la tabla anterior)

2) elinstalador A se encuentra en el punto de prueba, mira horizontalmente hacia adelante. El instalador B
ajusta el angulo de la cAmara, el rango de rastreo y la distancia focal. Hasta que cumpla con el siguiente
requisito.

El rostro humano en el centro de la imagen y perfectamente visible

3) asegurese de cumplir los requisitos anteriores y luego fije la camara y la lente. El instalador A pasa la
camara de lejos a valla, el instalador B verifica la imagen de rastreo para asegurarse de que el instalador A
pasa los puntos de prueba, puede obtener la superficie frontal y despejada con un ancho y una altura de

mas de 150 pixeles. Se recomienda un efecto de rastreo como se indica a continuacion;

41 2014050512088

1.4 Configuracion

1) Ladepuracién de equipos necesita establecer diferentes parametros de acuerdo con diferentes escenarios.
En algunos escenarios, si se necesitan dos conjuntos de configuracion para lograr la visualizacién del

efecto, la configuracién de cambio de tiempo se puede realizar de la siguiente manera:

Profile Management , Normal () FullTime @ Schedule Day/Night
Period seting e e e s e \  ————————
0:00 4:00 8:.00 12:00 16:00 20:00 24:.00
@ Day @ Night
Defauit | | Refresh I | Save
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2) habilitar el reconocimiento facial

Camera
Network

storage

System

Information

4) Camara FR para configurar la biblioteca de rostros
Seleccione «Configuracion> Evento> Reconocimiento facial> Configuracién de la base de datos de rostros»
(Setting > Event > Face Recognition > Face Database Configuring) y el sistema mostrara la interfaz de

«Configuracion de la base de datos de rostros» para agregar el rostro
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Fac otcton ace oaaoase cons N

No. Face Database Register No Deploy Similarity Threshold Moreinfo ArmiDisarm Delete
1 [Bf#S 1#81991-11-03#PnewYork#Cld) 7784 vl 1 ig, -

[ Rewesn [ sae |

Haga clic en Mas informacién y siga como se muestra a continuacion

Face Detection [Face Database Confi

| Face Database: E#S 1wB1991-11-038PnewYorknClayj & TaskList
Name Gender Unlimited  [+]  Date of Birin = =
Type Uniimited  [~]  IDNo
L | o }

A continuacion, registre la cara, haga clic en «Registro» (Registration) o «Registro por lotes» (Batch

Registration), como se muestra a continuacion

Registration X

Upload
Picture

Name | Upload Picture

Gender [+]
Date of Birth ]
Type E|
ID No. f

Add to task list l | Cancel
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2. Recuento de personas

Instrucciones de funcidn inteligente

2.1 Descripcion de la funcion

Los productos de People Counting comprenden principalmente camaras de vision estereoscoépica de una y dos
lentes, la mayoria montadas en la parte superior y en angulo. En cuanto a la forma, estas camaras incluyen
camaras tipo bala tipo F, cAmara tipo bala tipo E, camara domo tipo E, camara tipo domo H y camaras con
globo ocular de visién estereoscépica. Los resultados de flujo de personas son ideales para su uso en multiples
escenarios interiores y exteriores, y proporcionan funciones de conteo de personas, conteo de personas de la
region, alarma de vinculacion y generacion de declaraciones. Los productos de flujo de personas se usan

ampliamente en bancos, cérceles, tiendas, sitios turisticos y satisfacen diferentes demandas comerciales.

2.2 Productos y escenarios compatibles

IPC: Pro-Al series; Ultra-Al series; EBW81242; HCBW8442; HDW8341X-3D; HD4140X-3D

Camara PTZ: SD1A404XB-GNR

NVR: NVR600-4KS2 /NVR5000-1 /NVR4000-1 /NVR5000-4KS2 /NVR4000-4KS2

Se utiliza para contar el numero en ferias, el requisito de Bl del supermercado, contar el nUmero de pasajeros
en el autobus (HDBW3241F-FD-M / M12, solo este modelo usa para el conteo de personas moviles, la altura de
la instalacion debe ser superior alos 2 m), etc ...

Nota: el HDW8341-3D no se lanzara al mercado para el conteo de personas moviles, solo se usara para el

requisito de BI.

2.3 Requisito de instalacion (doble lente)

Los productos de conteo de personas con vision estereoscopica pueden montarse en la parte superior o en el
techo, y se utilizan principalmente para la vigilancia del flujo de personas en interiores. La facil instalacion los

convierte en los productos preferidos en el recuento de personas.
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Instrucciones de funcion inteligente

Modelo Imagen Caracteristicas
ot : Certificacion IP67

DH-IPC-HDW8341X-3D series e —— 7)
. -y 28 mm, 3.6 mm

Certificacion IP54
DH-IPC-HD4140X-3D series ®
L 2,1 mm, 2,8 mm

2.3.1 Seleccion del lugar y del tipo

Norma general:

1. Ellugar de instalacion debe ser lo suficientemente luminoso, al menos para garantizar que el contorno de la
cabeza y los hombros de las personas en el area de deteccion sea visible.

2. Evite un escenario complejo con cambios frecuentes de luz, luz de fondo y exposicion directa a la luz;

3. Elrecuento de personas es mas preciso cuando las personas fluyen en gran medida en una direccién y la

camara esta instalada mirando directamente el flujo principal.

Montaje superior:
Instale el producto de tal manera que la lente se vea verticalmente hacia abajo en la cabeza y los hombros, y la
direccién del peaton sea vertical a las lineas de la regla. La cabeza y los hombros de una persona parada en el

centro bloquean la vista de sus pies. Un escenario de instalacion tipica es el siguiente:

2017-12-15 15:16.26
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Montaje en angulo:

Instrucciones de funcion inteligente

La camara mira directamente a la direccién del peatdon que es vertical a las lineas de activacion. El angulo

horizontal incluido es de 30°. La siguiente figura muestra un escenario de instalacion tipica:

= Ik
Enters: 299 ; “
Exits: 349 ‘

Imagen de camara de montaje en angulo

2.3.2 Instalacion

(1). Camara de vision estereoscopica 8341
Principios de seleccion del tipo: Seleccione una distancia focal adecuada de la lente de acuerdo con la altura de

instalacion

Camara domo de vision estereoscépica HDW8341X-3D de 3 MP

)
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NOTA

Grosor de deteccion: conteo zonal de personas
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Camara de vision estereoscoépica 8341 montada en la parte superior

) . Ancho de instalacion
Numero de material del Longitud focal | Rango de altura Altura de . Grosor de
) » para flujo de »
producto P/N (mm) (m) instalacion (m) ) deteccién (m)
pasajeros (m)

2,2 1,35 1
DH-IPC-HDW8341X-3D-0280B 2,8 2,2<H<3,0 2,5 2,2 1,6
2,8 3.0 2,2
3.0 2,4 1,1
3,5 3.4 1,5
DH-IPC-HDW8341X-3D-0360B 3,6 3,0sH<5,0 4,0 4,3 1,9
4,5 5,2 24
5,0 6,2 2,8

Los productos de conteo de personas se instalan principalmente en el techo de entrada y salida para controlar

las entradas y salidas. Aqui hay un problema: Algunos escenarios presentan un borde superior alto de la puerta,

que bloquea la linea de vision y afecta la velocidad de deteccidn. Con este factor y el campo de vision (FOV) de

la camara en mente, se proporciona una lista de especificaciones de instalacion como referencia a continuacion:

Una lista de instalacion de camaras de vision estereoscépica 8341 montadas en la parte superior que tienen en

cuenta el bloqueo del borde de la puerta superior

Rango de altura

La distancia horizontal entre la camara y el

Segmento (mm) FOV (°) borde superior de la puerta (m) cuando el borde
(m)
superior de la puerta es «h» (m) de altura
2,8 j79,82~106,31 2,2<H<3,0 =0,84h
3,6 58~78,5 3,0sH<5,0 =0,55h
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Requisitos de la instalacion

Instrucciones de funcion inteligente

ein}je ap w ge-7'c

N NN

Diagrama de instalacién de la cdmara domo de visidn estereoscopica

Requerimientos de instalacion:

® Montada en la parte superior, con la lente formando un angulo de 90° con el plano horizontal.

® [luminacidn suficiente en la zona cubierta por la imagen de deteccién.

® Sin bloqueo de la visidén en la zona cubierta por la imagen de deteccién (a lo largo de la direccién del flujo del
pasajero).

® La persona detectada debe estar completamente expuesta (como el ancho de los hombros).

Entradas:23
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Numero de instalaciones

Instrucciones de funcidn inteligente

® [nstalacion de un solo dispositivo

/

® |Instalacién de multiples dispositivos coordinados.

(2). Camara de visién estereoscépica 4140

Principios de seleccion del tipo: Seleccione una distancia focal adecuada de la lente de acuerdo con la altura de
instalacion
Camaras de red de la serie DH-IPC-HD4140X-3D domo de visién superior montadas en la parte superior de

vision estereoscopica (1,3 MP)

Camaras de la serie DH-IPC-HD4140X-3D

L1l NoTA

1. El ancho de deteccidén se calcula sobre la base de una persona de 1,8 m de altura; las personas dentro de

este ancho se pueden detectar adecuadamente;
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2. W es el ancho de deteccion efectivo correspondiente al eje central de la camara. No confundir con el ancho

de deteccion del extremo mas alejado o del extremo mas cercano de la camara;

3. Alturas de instalacién recomendadas correspondientes a diferentes distancias focales;

Forma de montaje superior:

Longitud focal

Altura de instalacion

Altura recomendada

Ancho maximo de deteccion

2,1 mm

2,2-3,3m

2,75m

47m

2,8 mm

2,5-3,8m

3,2m

41m

Montaje superior: el emparejamiento de parametros se da de la siguiente manera:

Longitud focal | Altura de instalacion (m) | Ancho de vigilancia «W» (m) Largo de vigilancia «L» (m)
2,2 1,2 0,8
2,1 mm 2,75 3 1,865
3,3 4,7 3
2,5 1.4 0,9
2,8 mm 3,2 2,9 1,82
3,8 4,1 2,6

Forma de montaje en angulo:

Longitud focal | Altura de instalacion

Ancho maximo de deteccion

Angulo de instalacién

2,1 mm

2,2-3,3m

Ancho maximo de deteccion de 5 m

30-70°

2,8 mm

2,5-3,8m

Ancho maximo de deteccion de 4 m

30-70°
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Montaje en angulo: el emparejamiento de parametros se da de la siguiente manera:

Instrucciones de funcidn inteligente

) Ancho de Largo de vigilancia
Longitud focal (m) | Altura de instalacién (m) | Angulo de instalacion/°
vigilancia «W» (m) «L» (m)

30 24 3,1

2,2 45 1,7 3,3

70 1,3 1,2

30 6 2,9

2,1 2,75 45 4,25 3,2
70 3,2 2,4

30 9,4 2,5

3,3 45 6,65 2,9

70 5 3,8

30 2,8 34

2,5 45 2 3,2

70 1,5 1,1

30 5,8 2,8

2,8 3,2 45 4,1 3,2
70 3.1 2,2

30 8,2 2,2

3,8 45 5,8 2,8

70 4.4 3.1

Los productos de conteo de personas se instalan principalmente en el techo de entrada y salida para controlar
las entradas y salidas. Aqui hay un problema: Algunos escenarios presentan un borde superior alto de la puerta,
que bloquea la linea de vision y afecta la velocidad de deteccion. Con este factor y el campo de vision (FOV) de
la camara en mente, se proporciona una lista de especificaciones de instalacion como referencia a continuacion:
Una lista de instalacion de camaras de vision estereoscopica 4140 montadas en la parte superior que
tienen en cuenta el bloqueo del borde de la puerta superior

35




@TECNNOLOGV

Instrucciones de funcidn inteligente

La distancia horizontal entre la cdmara y el
Rango de altura
Segmento (mm) FOV (°) borde superior de la puerta (m) cuando el borde
(m)
superior de la puerta es «h» (m) de altura
2,1 84,3 *109,5 2,2<H<3,3 =0,91h
2,8 64 *89 2,55sH<3,8 =0,62h

Instrucciones de montaje superior:

Montaje superior de (DH) IPC-HD4140X-3D-0210B

4

ein}je ap W g'€-‘C

Montaje superior de (DH) IPC-HD4140X-3D-0280B
LL LS L ALLTL

..

einjje ap W 8'€-57
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El eje optico de la lente de la camara forma un angulo de 80-90° con el suelo, y 2,5-3,8 m sobre el suelo.

Mantenga la parte inferior de la lente de forma horizontal tanto como sea posible para facilitar la calibracion y el

recuento.

Instrucciones de montaje en angulo:

Montaje en angulo de (DH) IPC-HD4140X-3D-0210B

=

\30-70
PO S, ot/ O

N

N

w

w

3

Q.

o

L

g

B

NN N N\ W

Cuando monte la camara en angulo, asegurese de que el eje 6ptico de la lente de la camara forme un angulo con
el plano horizontal de 30° a 70°, cuanto mas grande, mejor en este rango. Instale la camara a 2,2-3,3 m; cuanto
mas alta esté instalada la camara, mayor sera el angulo con el plano horizontal, lo que facilitara el recuento de

personas. Para una deteccion mas precisa del dispositivo, consulte «Altura de instalacion recomendaday.

Montaje en angulo de (DH) IPC-HD4140X-3D-0280B
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/ Johs i S s e JA .

NN

einjje ap w g'e-q‘c

APNN NN NN NN NN R N VR NN N

Precauciones:

1)

2)

3)

4)
5)

6)

Una camara con una lente de 2,1 mm no se debe instalar a menos de 2,2 m del suelo; una camara con una
distancia focal de 2,8 mm no se debe instalar a menos de 2,5 m; instale una camara montada en angulo con
un angulo de 30 ~ 70° con el plano horizontal. Véase la ilustracién de instalacién especifica;

En una camara montada en la parte superior, asegurese de que la direccién del flujo de personas sea
vertical a la linea que conecta las dos lentes de la camara (consulte la ilustracion de calibracion para obtener
mas informacion);

La altura o angulo calibrado puede diferir de la altura o angulo real; realice varias rondas de calibracion en
este caso para descartar perturbaciones ocasionales desde el suelo o las luces. Durante la calibracion,
dibuje un marco grande si es posible para enmarcar el suelo en el interior. Si siguen apareciendo datos
anormales, péngase en contacto con el servicio postventa de Dahua;

Utilice este dispositivo donde haya suficiente iluminacion;

Utilice este dispositivo en interiores;

Cuando utilice este dispositivo en un entorno ligeramente oscuro, elija la exposicion manual y configure el

tiempo de exposicion en 0-10 ms;
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2.3.3 Configuracion de imagenes

Instrucciones de funcidn inteligente

El sistema de conteo de personas monocular comprende camaras de bala tradicionales y también puede usarse
como un sistema de camara tradicional para vigilancia. En aplicaciones exteriores y de montaje en angulo donde
esta instalado el sistema de conteo de personas monocular, es probable que tenga que gestionar escenarios de
luz de fondo y baja luminosidad, por lo que se dedica una seccion adicional al ajuste de la imagen en esta
situacion. Los dispositivos de conteo de personas con visidon estereoscopica generalmente no necesitan un

ajuste de la imagen.

Actualice al ultimo firmware antes de la configuracion. En GDP (gdp.dahuatech.com), elija el tipo de firmware

adecuado segun los numeros de modelo: Base de referencia, parches generales y seguidamente descargue los

ultimos firmwares

1. Configure diferentes parametros para diferentes escenarios en la configuracion. Algunos escenarios
necesitan dos planes de configuraciéon para que se muestre el efecto. En este caso, cambie entre las

diferentes configuraciones. Véase la siguiente figura:

Profile Management (*) Normal () Full Time @ Schedule () Day/Night
Period setting o s e s e | -
0:00 4:00 8:00 12:00 16:00 20:00 24:00

@ Day @ Night

I Default I | Refresh | | Save |

2. Aligual que las camaras tradicionales, las camaras de conteo de personas de montaje en angulo se pueden
usar para vigilancia. Para este fin, ajuste la calidad de la imagen. La configuracién predeterminada es
suficiente para gestionar escenarios habituales;

En primer lugar, ajuste la Exposicidn. Véase la siguiente figura:
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Profile Day |Z|
» Picture Anti-flicker | Qutdoor |Z|
Mode | Manual |Z|
» Backlight Shutter  Customized Range E
» WB Shutter | 0 ~ (0~333.33 )ms
» Day & Night Gain | 0 ~ 50 (0~100)
» IR Light 3DNR @ On (O Of
Grade [=] D 2

Ajuste los parametros de Imagen para obtener detalles mas definidos.

Profile | Day |Z|

m Style | Standard [~
b ERIErE Brightness =] D 50
» Backlight Contrast [=] D 50
b Saturation [=] D 50
b EEE Sharpness [=] D 50
b IR Light Gamma (=) 0 5

Mirror =) on @ Of
Flip | 0° [=]

3. Ajuste el color general: El color general puede cambiar al modo de balance de blancos, que se puede hacer

con los ajustes de Lampara de carretera o de Exteriores.

4. En un escenario de retroiluminacion, active Backlight WDR para ajustar la calidad de la imagen.

Profile Day [~

»+ Picture

vode (XA ~ |
» Exposure EJ D 50

» Backlight

» WB
» Day & MNight

» IR Light
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2.3.4 Configuracion de funciones

2.3.4.1 Camara de vision estereoscopica 8341

El sistema cuenta el conteo de personas dentro y fuera de la zona detectada. Cuando el conteo de personas
contadoes supera la cantidad activada por alarma preestablecida, se activa una alarma, seguida de

configuraciones vinculadas.

(1). Habilitar plan inteligente

La funcion de conteo de personas del dispositivo se hace efectiva solo después de habilitar el plan inteligente.
Paso 1 Seleccione Configuraciéon > Evento > Plan inteligente (Setup > Event > Smart Plan).

Se muestra la interfaz de Plan inteligente (Smart Plan).

Plan inteligente

Camera Smart Plan
Network

» Video Detection

> Audio Detection

Smart Plan

> People Counting

> HeatMap

i
P LEm | Refresh | | Save

> Abnormality
Storage

System

Information

Paso 2 Haga clic en el plan inteligente seleccionado.

Haga clic en Guardar (Save) para guardar los ajustes.

(2) .Contar personas

El sistema proporciona dos métodos de recuento: Recuento de personas de la zona, recuento personas.

Recuento de personas de la zona

Utilice el Recuento de personas de la zona (Region People Counting) para configurar una zona

cerrada. El sistema cuenta el numero de personas dentro y fuera de la zona. Cuando el conteo de
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personas excede la cantidad activada por alarma preestablecida, se activa una alarma.
Paso 1 Seleccione Configuracion> Evento > Recuento de personas (Setup > Event > People
Counting).

Se muestra la interfaz de Recuento de personas (People Counting).

Recuento de personas (1)

Camera [People Counting | Calibration Config jPeople Counting Repo

Network
Rula Type
o Step 1:
i Arsd Mo @) select Region People Counting
Paramater Setup
P Step 2:
4! Inside Number Select counting OSD
Period Setting
Sensitivity = —m@7
system y i Max Height 220 Centimeter (0~300)
Information A Min Height 50 Centimeter (0~200)
< 7| Regional Number Statistics Al
T Inside Number 30 (0~30)
Type 2Threshold [+]
Step 3: Stranding Alarm
Divide counting region Stranding Time 30 s (0~1800)
Record
Record Delay 10 5 (10~300)
Relay-out [l 2

Alarm Delay 10 s (10~300)
Send Email

] Snapshot

[ petaut ][ Reesn |[ sae |

Paso 2 Establezca la Regla (Rule) en Recuento de personas de la zona (Region People Counting).
Paso 3 Seleccione Habilitar (Enable) para activar Recuento de personas de la zona
Paso 4 Haga clic en Dibujar area (Draw Area) para dibujar el area detectada en la imagen de vigilancia
e Para el conteo de personas y el recuento de personas de la zona, basta con dibujar un
area cerrada. La diferencia es que se tomara una direccién adicional al contar el nimero de
personas para diferenciar las direcciones de entrada y salida.
e Aldibujar la direccién de la regla para el recuento del conteo de personas, dibuje la linea de
activacion de izquierda a derecha, con la direccion apuntando hacia abajo.
e Aldibujar la direccién de la regla para el recuento del conteo de personas, dibuje la linea de
activacion de derecha a izquierda, con la direccidon apuntando hacia arriba.
e Dibuje la linea de activacion en el centro de la imagen.
e Sisolo se monta un dispositivo: La longitud de la linea de activacion dibujada debe superar
el ancho del pasaje.

e Sise montan varios dispositivos: El dibujo de lineas de activacion no puede eludir las areas
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coincidentes de diferentes camaras. De acuerdo con los datos de recuento reales, dibuje la
longitud de las lineas de activacion de las camaras adyacentes para evitar estas areas

coincidentes tanto como sea posible.

Paso 5 Configure el parametro de recuento de personas (people counting parameter).

Descripcion del recuento de personas de la zona

Parametros Descripcion

Cuando el numero de personas excede el valor umbral preestablecido se activa una
Umbral

alarma.

Puede seleccionar «igual o mayor que el umbral» o «igual o menor que el umbral» segun el
Tipos

umbral que establezca.

Configure la sensibilidad de la alarma activada. Cuanto mayor sea la sensibilidad, con mas
Sensibilidad

facilidad se activara la alarma.

Altura maxima de

deteccion

Configure la altura de deteccion maxima que activa la alarma cuando un objeto o persona

se pone de pie.

Altura minima de

deteccion

Configure la altura de deteccion minima que activa la alarma cuando un objeto o persona

se pone de pie.

Datos en pantalla

Seleccione OSD para que se muestre el recuento interno de personas en la imagen de

vigilancia.

Numero interno

Seleccione Numero interno (Inside number) para que se cuenten los datos y se visualicen.

Periodo de
instalacion y

desinstalacion

Configure el periodo de tiempo de alarma para habilitar el evento de alarma en el rango de

tiempo establecido.

Seleccione Grabar (Record) y cuando se active una alarma, el sistema grabara

Grabacion

automaticamente la alarma.
Retardo de Cuando finalice la alarma, la grabacion de la alarma se detendra durante un periodo
grabacion prolongado de tiempo.

43




@hua

Instrucciones de funcidn inteligente

Parametros Descripcion

Seleccione Salida de transmisién (Relay-out) para iniciar el puerto de salida de enlace de
Salida de alarma alarma. En caso de alarma, el sistema conectara el dispositivo de salida de transmision

correspondiente.

Una vez que finaliza una alarma, la alarma se extendera durante un periodo de tiempo y
Retardo de alarma

seguidamente se detendra.

Enviar correo Seleccione Enviar correo electronico (Send Email) y el sistema le enviara un correo

electrénico electréonico cuando se active una alarma.

Seleccione Fotografia (Snapshot) y el sistema hara una foto automaticamente cuando se
Instantanea
active una alarma.

Paso 6: Haga clic en Guardar (Save) para guardar los ajustes.
Recuento de personas

El sistema utiliza el recuento de personas para contar el flujo de pasajeros dentro y fuera de la zona.
Cuando el flujo de pasajeros contados excede la cantidad activada por alarma preestablecida, se activa
una alarma.

Paso 1 Seleccione Configuracion> Evento > Recuento de personas (Setup > Event > People
Counting).

Se muestra la interfaz de Recuento de personas (People Counting).

Recuento de personas (2)

Camera [People Counting | Calibration Config jPeople Counting Report]
Network =
" < - 3 7 T . No. Name Rule Type. < Step 1:
L ‘,’i = i | @ 1 Rule1 People Counting  [»] @ Select People Counting
H R - f
: ! Parameter Setop
\ Ji. ' 0sD Ciear Step 2:
Bl | 7 Enterno Enable the OSD and the web
“ﬂ\ = displays the count of entering
3 L Lemelio and exiting people
Period Sefung
Storage
System Sensitivity = 0] =7
Information Max Height 220 Centimeter (0~300)
Min Height 50 Centimeter (0~200)
G Flourate Alarm
Enter No. 0

Leave No. 0

Step 3: Divide the detection Standed No. 0

area and the detection line ——
Record Delay 10 s (10~300)
Relay-out m 2
Alarm Delay 10 5 (10~300)
Send Email

7| Snapshot

oetaun ][ Reresn ][ sae

Paso 2 Establezca la Regla (Rule) en Recuento de personas (People Counting)
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Paso 3 Seleccione Habilitar (Enable) para activar Recuento de personas de la zona

Paso 4 Haga clic en Dibujar area (Draw Area) para dibujar el area detectada en la imagen de vigilancia

Paso 5 Haga clic en Dibujar regla (Draw Rule) para configurar la regla de recuento para la entrada y

salida del area de deteccion.

Paso 6 Configure el parametro de recuento de personas (people counting parameter).

Descripcion del recuento de personas

Parametros

Descripcion

Sensibilidad

Configure la sensibilidad de la alarma activada. Cuanto mayor sea la sensibilidad,

con mas facilidad se activara la alarma.

Altura maxima de deteccion

Configure la altura de deteccién maxima que activa la alarma cuando un objeto o

persona se pone de pie.

Altura minima de deteccién

Configure la altura de deteccion minima que activa la alarma cuando un objeto o

persona se pone de pie.

Datos en pantalla

Seleccione OSD para que se muestre el recuento de personas entrando y

saliendo de la imagen de vigilancia.

Haga clic en Eliminar (Clear) para borrar el recuento.

Alarma de recuento de

Permite configurar la cantidad de personas que entran, salen y permanecen.

personas Cuando se alcanza el limite establecido se activa la alarma.
Seleccione Grabar (Record) y cuando se active una alarma, el sistema grabara
Grabacion automaticamente la alarma.

NOTA

Retardo de grabacion

Cuando finalice la alarma, la grabacion de la alarma se detendra durante un

periodo prolongado de tiempo.

Salida de alarma

Seleccione Salida de transmisién (Relay-out) para iniciar el puerto de salida de
enlace de alarma. En caso de alarma, el sistema conectara el dispositivo de salida

de transmision correspondiente.
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Parametros Descripcion

Una vez que finaliza una alarma, la alarma se extendera durante un periodo de
Retardo de alarma
tiempo y seguidamente se detendra.

Seleccione Enviar correo electréonico (Send Email) y el sistema le enviara un
Enviar correo electrénico
correo electréonico cuando se active una alarma.

Seleccione Fotografia (Snapshot) y el sistema hara una foto automaticamente
Instantanea
cuando se active una alarma.

(3) Configuracion de calibracién

Configure la altura de instalacién y el angulo del dispositivo.
Paso 1 Seleccione Configuracion > Evento > Recuento de personas > Configuracion de
calibracién (Setup > Event > People Counting > Calibration Config.).

Se muestra la interfaz de configuracién de calibracion.

Configuracion de calibracion

IP Camera

Camera People Counting |calibration ConfigfPeople Counting Repor]

Network

Instaliation Height 343 Centimeter (0~1000)

18-07-27 11:10:48

Installation Angle 86.2786865234375 | © (0~90)

> Video Detection

> Audio Detection Refresh H Save

> Smart Plan

Step 2:

= Make sure the calibration results
> Alarm are close to the actual results
> Abnormality

> HeatMap

Storage
System

Information

Step 1:
Calibrate the ground

Ground

Paso 2 Haga clic en Eliminar (Clear) para borrar el marco de calibracion.

Paso 3 Haz clic en Suelo (Ground) para dibujar un rectangulo para enmarcar el suelo.
A continuacion, el dispositivo calculara su altura sobre el suelo y el angulo que forma con el suelo.
Revise la Altura (Height) y el Angulo (Angle).

Paso 4 Haga clic en Guardar (Save) para completar las configuraciones.
(4) Informe del recuento de personas

Exporta los datos del recuento de personas en un informe.
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Paso 1 Seleccione Configuracion > Evento > Recuento de personas > Informe de recuento de

personas (Setup > Event > People Counting > People Counting Report.).

Se

muestra la interfaz del Informe de recuento de personas (People Counting Report).

Informe

e . |

2018-07-27 00:00:00 ~ 2018-07-27 15:00:00 People Counting

270100 20200 07270300 120400 0I270500  OIZTO0R0 | OIZT0700  OIZ70RS0 | 02270800 | OVZT 10 T oew o nw

S o727 1400
EEREEESE 0

2018-07-27 00:00:00 ~ 2018-07-27 15:00:00 In Area No.

yyyyyyyy

Descripcion de las condiciones de busqueda.

Parametros

Descripcion

Tipo de reporte

La frecuencia y la forma de la presentacion del informe de recuento de personas. Puede
optar por exportar un informe diario, un informe mensual o un informe anual, en el formato

de grafico de barras o grafico de lineas.

Hora de inicio

El momento en que comienza el periodo que cubre el informe de recuento de personas.

Hora de finalizacion

El momento en que finaliza el periodo que cubre el informe de recuento de personas.
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Parametros Descripcion

La direccion de entrada y salida del informe de recuento de personas. Las opciones

Direccion del flujo
disponibles incluyen Entrar (Enter) o Salir (Exit).

No. de Elija No. de visualizacion (Display No.) para que se muestre el numero de personas que

visualizacion entran o salen del informe de recuento de personas.

Paso 3 Haga clic en Buscar (Search) para completar la exportacion. Puede exportar el informe
haciendo clic en Exportar (Export).

2.3.4.2 Camara de vision estereoscopica 4140

(1). Seleccion del plan inteligente
@Jhua

Camera Smart Plan
Network
PTZ

» Video Detection

> Audio Detection

Smart Plan

> People Counting

> Alarm | Refresh

» Abnormality
Storage
System

Information

Para habilitar el flujo de pasajeros, active el icono y haga clic en Guardar (Save)

Nota: Un icono se iluminara de amairillo cuando esté habilitado;

(2) Regla de habilitacion

Después de la seleccion inteligente del plan, habilite la regla correspondiente marcando StereoNumber.

Recuento de personas
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[Peopie Counting| Calibration Config Counting
o Ne. Name Rule Type & Step 1
7] 1 Stersoumber Poople Contng =] @ || Select Paople Counting
oo
080 Cleat Step 2.
Enter No Enable the OSD and the web
displays the count of entenng
Laave No. and exiting people
Period Seting
Sensitvty = { @7
Max Height 230 em (0-300)
Wi Hoight 100 om (0~200)
Flowrato Alarm
Enter No 0
Leave No 0
Step 3: Divide the detection Stranded No. 0
area and the trigger line

Record
Record Delay 10 5(10~300)
Rolayout
Alarm Delay 10 5(10-300)
Send Email
P1Z

) snapshot

[Los ] [pstesn ] [osee. ]

Estos son algunos parametros de configuracion fundamentales:

® Sensibilidad: La sensibilidad en la deteccion de objetos. Cuanto mayor sea el valor, mas sensible y mayor
sera la tasa de deteccion, pero se produciran mas falsas alarmas;

® Altura maxima de deteccion: No se detectan objetos por encima de esta altura;

® Altura minima de deteccion: No se detectan objetos por debajo de esta altura;

(3). Calibracion de tierra

Después de habilitar la regla, configure los parametros correspondientes;

Seleccione Configuracion de calibracion (Calibration Config);

Camera alibration ConfigjPeople
Network

Installation Height 237 cm (0~1000)

Instaliation Angle * (0~90)

Step 2: Click Save and make sure the calibration
results are close to the actual results

> Abnormality H\ |
i
Storage
System

Information

Step 1: Calibrate the ground

Tome medidas siguiendo las marcas digitales como se indica anteriormente:
® En primer lugar, haga clic en Eliminar (Clear)

® Haz clic en Tierra (Ground).
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® Como se muestra en la imagen, dibuje un marco grande desde la parte superior izquierda a la inferior
derecha para cubrir el suelo en el campo visual;

® Haga clic en Guardar (Save), y el calculo para la calibracién dura aproximadamente 10 segundos;

® Muestra la altura y el angulo de la camara. Asegurese de que los valores mostrados sean consistentes con

los valores reales;

Nota: En el calculo del terreno, seleccione la superficie del terreno desnudo donde hay texturas (asegurese de

que el terreno no sea demasiado luminoso y, por lo tanto, que haya reflejos).

(4) Configuraciones de reglas de dibujo

® Dibujar reglas para el flujo de pasajeros y el recuento de personas de la zona

Para el conteo de personas y el recuento de personas de la zona, basta con dibujar un area cerrada. La
diferencia es que se tomara una direccion adicional al contar el nimero de personas para diferenciar las
direcciones de entrada y salida.

Al dibujar la direccion de la regla para el recuento del numero de personas, dibuje la linea de activacion de
izquierda a derecha, con la direccion apuntando hacia abajo;

Al dibujar la direccion de la regla para el recuento del numero de personas, dibuje la linea de activacién de

derecha a izquierda, con la direccion apuntando hacia arriba;

Camera

Network

7 1 StereoNumber

People Counting =]

Srameter Sewp.

0sD Ciear Step 2
EnterNo Enable the OSD and the web
displays the count of entering
Leave No. and exiting people
Perlod Setung
Storage
System 5 Sensitwty = O—@

Information Max Holght 230 om (0-300)

Min Helght 100 ©m (0~200)

Flowrate Alarm

Enter No, 0

Leave No 0

Step 3: Divide the detection area
and the tngger line

Stranded No 0

Record

Record Delay 10 (10-300)
Relay-out

Alarm Delay 10 5(10~300)
Send Email

P1Z

7] Snapshot

oetaut | [ Remesn |[ saw
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Comentarios:
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® En el caso del recuento de clientes o el recuento de personas de la zona, el marco de reglas debe
determinarse en funcién del escenario especifico y puede tener una forma irregular; de lo contrario, un
marco de reglas mal dibujado puede provocar una alarma que no se active y una tasa de deteccion de baja
precision.

® Lalinea de activacion también se adaptara a los escenarios y no necesariamente sera horizontal (véase la
siguiente figura). Ademas, los dos extremos de la linea de activacion deben superar el marco de la regla por

un margen (consulte la siguiente figura)

People Counting | Calibration Config jPeople Counting Repor]

Rule People Counting ¥ ¥ Enable
Parameter Setup

Sensitivity = 0] SE3[

> Video Detection .
) Max Height 230 Centimeter (0~300)

> Audio Detection
SCSimat Plan Min Height 100 Centimeter (0~200)
> Abnormality 0sD
Storage v Enter No.
System ¥ Leave No.
nfoImation Flowrate Alarm

Enter No. 0

Leave No. 0

2.3.5 nota

Muchos factores influyen en la tasa de recuento y los mas importantes se enumeran a continuacion.

Los algoritmos inteligentes ocasionalmente provocan falsas alarmas, que son proporcionales a la sensibilidad.
Cuanto mas sensible, mayor tasa de falsas alarmas.

La altura y el &ngulo calibrados difieren de la altura y el &ngulo reales. En este caso, calibre varias veces para
eliminar posibles inconvenientes. Calibre un marco tan grande como sea posible para asegurarse de que el
suelo esté enmarcado. Si siguen apareciendo datos anormales, péngase en contacto con el servicio postventa
de Dahua.

El marco de seguimiento se desvia de los objetos.
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Si se forma niebla, abra la pequefia cubierta posterior al lado del cable de la cAmara. La alta temperatura de la

Instrucciones de funcidn inteligente

camara puede eliminar la niebla.

Los algoritmos inteligentes detectan mucho menos eficientemente en el modo blanco y negro de la camara; por
lo tanto, evite usar los algoritmos inteligentes en este modo.

Los casos de camiones con remolque se pueden contar por error generando errores de recuento.

En la entrada/salida de mdltiples dispositivos instalados, la superposicion en el medio puede provocar
recuentos incorrectos (relacionado con la longitud de las lineas de activacion entre dispositivos adyacentes).
Asegurese de que los sentidos de entrada/salida estén completos y sin apariciones o desapariciones
repentinas.

El cambio drastico de iluminacion también provoca recuentos incorrectos.

Se realiza un recuento incorrecto si la direccion de movimiento del flujo de pasajeros no es vertical a las lineas

de activacion.

2.4 Requisito de instalacidn (lente individual)

2.4.1 Seleccion del lugar y del tipo

Seleccién de lugar

1. Ellugar de instalacion debe ser lo suficientemente luminoso, al menos para garantizar que el contorno de la
cabeza y los hombros de las personas en el area de deteccion sea visible

2. Evite un escenario complejo con cambios frecuentes de luz, luz de fondo y exposicion directa a la luz;

3. El recuento de personas es mas preciso cuando las personas fluyen en gran medida en una direccién y la
camara esta instalada mirando directamente el flujo principal. A continuacion se muestra un modo de

montaje superior tipico:
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El1te[‘5i 231 201 8:07:03 10:2509
ExitsSzo

Si el montaje superior no es posible, el montaje en angulo o lateral puede ser una opcion. Sin embargo, para
reducir el bloqueo, este Ultimo no se recomienda en esta etapa. Las siguientes figuras representan el escenario

de imagen tipico de cada tipo de instalacion:

Enters: 299
Exits: 349

Imagen de camara de montaje en angulo
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Enie= 75 ¥ o 2018-07-03 18:42:16
Exits' 1166
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Imagen de camara de montaje lateral

Seleccion de tipo e instalacion
La altura de instalacion maxima y la distancia de deteccion maxima se especifican para lentes de dos segmentos
en cada modo de instalacion.
Tenga en cuenta que los requisitos de tamafo de pixel se aplican a las personas en el area de deteccion. Por lo
general, para una resolucion de 1080P, el tamafio de pixel debe ser de 40 puntos para la cabeza y 100 puntos

para los hombros.

Camara de recuento simple de personas
La altura maxima de instalacion y la distancia de deteccién maxima se especifican para lentes con zoom de
tres segmentos en cada modo de instalacion. Si la distancia de fotografia alcanza los 45 m o0 mas, use lentes de
05-60 mm; para 10 m o menos, use lentes de 2,7 ~ 13,5 mm o lentes de 3,5 ~ 12 mm; para 10-40 m, use lentes
de 07-35 mm
Tenga en cuenta que los requisitos de tamafio de pixel se aplican a las personas en el area de deteccion. Por lo
general, para una resolucion de 1080P, el tamafio de pixel debe ser de 40 puntos para la cabeza y 100 puntos

para los hombros.
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Lentes monoculares con zoom de montaje superior:
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Resolucion Altura maxima Espesor
Tipo de Longitud Ancho maximo
Instalacion de la de maximo de
lente focal/mm de canal/m
camara instalacion/m canal/m
200 W Zoom 2,7~13,5 17 7 4
200 W Zoom 7~35 50 6,5 4
Montaje 200 W Zoom 05~60 84 6,9 3,8
superior 400W Zoom 2,7~12 10 11,5 4,6
(lentes de 400W Zoom 08~32 39 10 5,6
zoom) 500W Zoom 2,7~13,5 12,7 7.8 4.8
500W Zoom 7~35 33,9 52 4,0
800 W Zoom 2,7~12 17 6,8 3,5

Los parametros de los productos con lentes principales se indican a continuacién. La altura minima de
instalacion es de 2,5 m. Para instalaciones de mas de 10 m, los productos con lentes de zoom son una mejor

opcion. La tabla siguiente enumera los productos con lentes principales segun la altura de instalacion

Altura recomendada para productos de montaje superior con lentes monoculares de primera calidad

Altura de instalacién recomendada
Instalacion Longitud focal/mm
/m
2,8 2,5~3,5
3,6 3,5~5
Montaje superior (lente principal) 6 5~7
8 7~9
12 9~16
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Informacion sobre la resolucion de productos de montaje superior con lentes monoculares de primera calidad
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Resolucion Ancho Espesor
Tipo de Longitud | Altura maxima de
Instalacion dela maximo de maximo de
lente focal/mm instalacion/m
camara canal/m canal/m
Lentes
200 W 2,8 4 8,2 3,5
principales
Lentes
200W 3,6 6 8 3,7
principales
Lentes
200 W 6 9 7,4 3,7
principales
Lentes
200 W 8 12 7 4
principales
Lentes
200 W 12 17 6,5 3,5
principales
Lentes
400W 2,8 4 6,5 2,8
principales
Montaje superior Lentes
400W 3,6 5 6,2 29
(lente principal) principales
Lentes
400W 6 7 5 29
principales
Lentes
500w 2,8 4 6,5 4
principales
Lentes
500W 3,6 5 6 4
principales
Lentes
500W 6 7 5,5 4
principales
Lentes
500W 8 10 5,5 4
principales
Lentes
500w 12 14 5,5 4
principales
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2.4.2 Instalacion
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El angulo de inclinacién recomendado para el montaje es de 45°. A continuacion se muestran algunos

parametros de instalacion recomendados sobre esta base:

oireccio”

e

Angulo A

0 g 0 %®

‘)asa’\e\' 05

Angulo a

uoeRISUI AP BINYY

Montaje lateral: El &ngulo de inclinacién formado por la camara y el suelo [Angulo A] es de > 45°, o el angulo entre la camara y la barra vertical [Angulo a]

es de < 45°. El &ngulo recomendado entre la camara y la direccion del flujo de pasajeros [Angulo B] es de > 45° para reducir el bloqueo de personas.

Los parametros de instalacién angular de los productos con lentes monoculares con zoom son los siguientes

Resolucién de Angulo de
Longitud Altura maxima de | Distancia maxima
Instalacion la camara inclinacion de
focal/mm instalacion/m de monitoreo/m
instalacion/°
200 W 2,7~13,5mm 45° 55 11
200 W 7~35mm 45° 55 29
200 W 5~60mm 45° 55 55
Montaje en 400W 2,7~12mm 45° 55 7,5
angulo 400W 8~32mm 45° 55 32
500W 2,7~13,5mm 45° 5,6 9
500W 7~35mm 45° 5,6 24
800 W 2,7~12mm 45° 5,6 12
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Los parametros de instalacion angular de los productos con lentes principales con zoom son los siguientes

Angulo de Distancia
Resolucion de Longitud Altura maxima de
Instalacion inclinacion de maxima de
la camara focal/mm instalacion/m
instalacion/® monitoreo/m
200 W 2,8 45° 4.5 4
200 W 3,6 45° 4.5 4.5
200 W 6 45° 5 6,5
200 W 8 45° 5,5 8,5
200 W 12 45° 5,5 12
400W 2,8 45° 3,8 2,7
Montaje en
400W 3,6 45° 4 3,3
angulo
400W 6 45° 4.4 4.9
500W 2,8 45° 4.4 3,5
500W 3,6 45° 4.8 4
500W 6 45° 5,4 5,8
500W 8 45° 5,6 7
500W 12 45° 5,5 10

2.4.3 Configuracion de imagenes
(1). Actualice al ultimo firmware general antes de la configuracion. En GDP (gdp.dahuatech.com), elija el tipo de

programa adecuado segun los numeros de modelo: Base de referencia, parches generales y seguidamente

descargue los ultimos firmwares.

(2). Configure diferentes parametros para diferentes escenarios en la configuracién. Algunos escenarios

necesitan dos planes de configuracion para que se muestre el efecto. En este caso, cambie entre las diferentes

configuraciones. Véase la siguiente figura:
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Profile Management (7)) Normal () Full Time ® Schedule () Day/Night

Period setting | 0909090900 R

0:00 4:00 5:00 12:00 16:00 20:00 24:00

[ Day @ Night

l Default l l Refresh l l Save l

(3). Al igual que las camaras tradicionales, las camaras de flujo de pasajeros de montaje en angulo se pueden
usar para vigilancia. Para este fin, ajuste la calidad de la imagen. La configuracion predeterminada es suficiente
para gestionar escenarios habituales;

En primer lugar, ajuste la Exposicidn. Véase la siguiente figura:

Profile | Day v
o PEITE Anti-flicker [ Outdoor v
Mode | Manual v
S Shutter | Customized Range V|
» WB Shutter | 0 - (0~ 33.33 )ms
» Day & Night cain| 0 ~'50 | (0~100)
» IR Light Iris (=) () 50
» Defog

3DNR @ On () Off

Grade (=] () 50

Ajuste los parametros de Imagen para obtener detalles mas definidos.

Profile | Day v
Style | Standard v |
> Exposure Brightness [—] O 50
» Backlight Contrast =] O 50
S Saturation [—] O 50
Szl Sharpness [—] O a0
» IR Light Gamma [5] O 50
» Defog

Mirror ) On (@ Off

Flip | 0° v |

EISC) On ® Off
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(4). Ajuste el color general: El color general puede cambiar al modo de balance de blancos, que se puede hacer
con los ajustes de Lampara de carretera (Road Lamp) o de Exteriores (Outdoor).

(5). En un escenario de retroiluminacion, active Backlight WDR para ajustar la calidad de la imagen.

Profile | Day v
¢ Picture Mode |WDR V|
= () 50
» WB

2.3.4 Configuracion de funciones
En Configuracién-Plan inteligente (Settings-Smart Plan), habilite el Recuento de personas (People

Counting).

Camera Smart Plan
Network

> Video Detection

> Audio Detection

Smart Plan

> VS

> People Counting

& (Lm l Refresh l l Save

> Abnormality
Storage
System

Information

Luego habilite el Recuento de personas (People Counting) y en el No. de area de entrada (In Area No.).

Dl Taoona

Rule1 People Counting

— Parameter Setup

[] Enter No.

[] Leave No.
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Ademas, seleccione el angulo de visién de instalacién correspondiente en la opcién Angulo de visién (View

Instrucciones de funcidn inteligente

Angle) en funcién de como esté instalada la camara

Sensitivity = () 7

Inclined

Flip

Si No. de area (In Area No) esta habilitado, dibuje el area correspondiente

Network

No. Name Rule Type L

M 1 Rulet In Area No. b -
> Video Detection

Parameter Setup

> Audio Detection

> Smart Plan 25D
> VS [] Inside Number
> Alarm Period
> Abnormality »
Storage Sensitivity = O 7
System
{nformation Regional Number Statistics Al....
Inside Number 30 (0~30)
[T] stranding Alarm
Stranding Time 30 s (1~1800)
[] Record
Record Delay 10 s (10~300)
[[] Relay-out
Alarm Delay 10 s (10~300)
["] Send Email

Snapshot

[ opefaurt |[ Refesh |[ save |

Si el Recuento de personas (People Counting) esta habilitado: Dibuje el area de deteccion, y el cuadro de
deteccion verde solo aparecera después de que las personas entren al area; las lineas de deteccion también

deben dibujarse.
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2.4.5 Nota
1.
2.
3.

Instrucciones de funcidn inteligente

Network %o  MName  RueTwe %
Event 1 Rule1 —_People Counting v -
> Video Detection 2018-10-16 17:42:19

> Audio Detection Parameter Setup

> Smart Plan ; - -

> VS ’é % [C] EnterNo.

_ People Counting [] LeaveNo

> Alarm

> Abnormality Period

Storage

System Sensitivity = 0 7
Information Flip

Flowrate Alarm

ol z a4 Enter No. 0
-——1. Dibuje el drea de deteccién  Clear

Leave No. 0

~=—— . Dibuje la linea de detecciénE Standed No. 0

Note that the detection line has a direction

["] Record

Record Delay 10 s (10~300)
[] Relay-out

Alarm Delay 10 s (10~300)
[] Send Email

Snapshot

Default I l Refresh I [ Save

Tenga en cuenta que los requisitos de tamafio de pixel se aplican a las personas en el area de deteccion.
Por lo general, el tamafo de pixel debe ser de 40 puntos para la cabeza y 100 puntos (por debajo de 450
puntos) para los hombros.

Cuando la camara esta montada en angulo, el angulo de inclinacion formado por la camara y el suelo debe
ser superior a 30°; para montaje lateral, el angulo de inclinacion debe ser mayor de 45°

Dibuje la linea de deteccidn en el centro de la imagen tanto como sea posible y evite hacerlo en los bordes.

3. Perimetro

3.1 Descripcion de la funcion

Proteccion perimetral: con el algoritmo deep learning, la tecnologia Proteccion Perimetral de Dahua puede
reconocer a los humanos y a los vehiculos con precision. En el area restringida (como el area peatonal y el

area del vehiculo), las falsas alarmas de deteccidn inteligente basadas en el tipo de objetivo (como cable

trampa, obstruccion) se reducen en gran medida.
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3.2 Productos y escenarios de uso

Instrucciones de funcion inteligente

3.2.1 Al por solucién de cAmara

Serie Lite-Al (HX3X4X)
Serie Pro-Al (HX5X4X)

Camara Serie Ultra-Al (HX7X4X)

Serie PTZ Pro

Serie PTZ Ultra

Grabadora Serie NVR5X-4KS2, Serie NVR4X-4KS2
Plataforma DSS express
Software IDMSS/GDMSS

3.2.2 Al por solucion de grabador

Camara Camara normal Serie IPC Lite

NVR5216-8P-I; NVR5216/5432-16P-I; NVR5864/32-I;
XVR8216A-4KL-1; XVR8208A-4K-I;
Grabador NVR4208-8P-I; NVR4216/4416-16P-I;
XVR8816S-4KL-|

NVR4216/4432/4832-|
Plataforma DSS express DSS express
Software IDMSS/GDMSS IDMSS/GDMSS

Otros: hay algunas cdmaras Al PTZ que pueden realizar la funcion del perimetro: Ultra Series y Pro Series.
Puede funcionar con el NVR4 / 5-4KS2 o con el grabador IA. Los siguientes modelos:

DH-SD8A240WA-HNF; DH-SD8A840WA-HNF

El escenario lo méas simple posible. Sin una gran cantidad de objetos en movimiento y efectos de luz complejos.
Escenarios de aplicacion:

1) Lineas fronterizas, valla comunitaria, patios.

2) Deteccion de cruce de personas alrededor de ferrocarriles, plataformas del ferrocarril, autopista

3) Garaje subterraneo de entrada personal, deteccion de entrada de vehiculos en zona peatonal.
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3.3 Instalacion

Instrucciones de funcion inteligente

1. Instalacion con camara apuntando directamente

Instale la camara de manera que mire directamente al area monitoreada, como entradas / salidas interiores /
exteriores, garaje, calle peatonal, césped y lago.

Con una resolucién de 2MP, el algoritmo actual requiere 60X60 pixeles para modelos de alta gama y 70X70
pixeles para modelos econémicos.

Con una resoluciéon de 4MP, se necesitan 84X84 pixeles para modelos de alta gama y 98X98 pixeles para
modelos econdmicos.

Con una resolucién de 8MP, se requieren 120X120 pixeles para los modelos de gama alta

Periferia (entrada/salida, area verde, valla)

A continuacién se indican hay algunos parametros recomendados para la instalacion. Si la distancia de

instalacion se acorta, también se hara con el ancho de instalacion de forma proporcional.

(1). Un modelo de camara de alta gama mide 12 m de ancho de instalaciéon en relacion con las personas.
Algunas de las distancias de instalacion recomendadas para distancias focales especificas:
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Distancia de instalacion/m

(2). Un modelo de camara econdémica mide 10m de ancho de instalacién en relacion con las personas.
Seleccione lentes de 2,7 ~ 13,5 mm de distancia focal cuando la distancia de instalacion recomendada es de 5 ~
22m

Seleccione lentes con una distancia focal de 7 ~ 35 mm cuando la distancia de instalacién recomendada sea de
13~55m

(3). Altura de instalacion recomendada: h> 3m, y decida el limite superior de acuerdo con la lente

(4). Angulo de instalacién recomendado: 0° ~ 45° (angulo de inclinacién)

(5). Lente a juego recomendada: Distancia focal corta, campo amplio

2. Montaje en paralelo

En escenarios de vallas y rios, para evitar obstrucciones sin extender demasiado la distancia de instalacion,
instale las camaras en la periferia para tomar imagenes de la periferia desde la parte superior.

Con una resolucion de 2MP, se necesitan 60X60 pixeles para modelos de alta gama y 70X70 pixeles para
modelos econdmicos.

Con una resolucion de 4MP, se necesitan 84X84 pixeles para modelos de alta gama y 98X98 pixeles para
modelos econdmicos.

Con una resolucion de 8MP, se requieren 120X120 pixeles para los modelos de gama alta

Altura de instalacién

Ejemplo: Instale una barra de 1 m en la pared y
una barra transversal de 0,5 m en el interior de la
periferia. Monte la camara en la barra transversal.

El montaje paralelo genera puntos ciegos. Las distancias de montaje correspondientes a algunas de las
distancias focales de los modelos de camara de alta gama se enumeran a continuacion:
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Longitud focal 2,8 mm 3,6 mm 6 mm 8 mm 12 mm 35mm 60mm
Distancia de
1-6 1-7 2-12 3-17 4-25 15-60 45-100
montaje/m
Ancho de montaje/m 2,5-12 2,2-12 1,9-12 1,9-12 1,8-12 12 12

El montaje paralelo genera puntos ciegos. Las distancias de montaje correspondientes a algunas de las

distancias focales de los modelos de camara econdmicos se enumeran a continuacion:
Longitud focal 2,8 mm 12 mm 8 mm 30 mm
Distancia de montaje/m 1-5 4-22 3-14 12-50

Teniendo en cuenta los cambios en el modelo cuando las personas cruzan la periferia, las camaras en el
segmento 05-60 se seleccionan en el caso mas alejado y se instalan 1m por encima de la pared. La distancia de
armado es de 25-100m para la region de la cual la camara puede tomar fotos y videos nitidos. El uso de dos

camaras puede eliminar los puntos ciegos.

3.4 Configuracion

1) Habilite la funcién Perimetro en el plan inteligente. En Configuracion-Plan inteligente, habilite IVS.

Camera

Refresh

» Mbnomality

Storage

System
Information

66



@hua

2) seleccione la regla correspondiente y dibuje las lineas de la misma.

Instrucciones de funcidn inteligente

Camera Rule Config § Global Setup
Network
¥ No. Name Ruie Type L
< Rulet p
> Video Dedextion = Intrusion
M 2 Rue? Abandoned Object
2 3 Rus Fast-Maoving

Parking Detection
Crowd Gathering Estimation
Missing Object

Lodering Detection

Parameter Setup

Penod Settng
Direction [A<=B v
V1 Object filter
Effective obysct [V Human /] Motor Vehicle
] Recard
Record Delay | 10 5 {10-300)
Targetfiter (@) MaxSize 8191 * 8191 ] Relay-out [ 2
(> Min Size (1} .0 Clear Alarm Delay 10 s {10~200)
Pixel Counter o |*fo [] Send Email
V] Snapshot
l Oefault H Retrash “ Save

Algunas cdmaras de alerta acustico-épticas permiten cargar archivos de audio personalizados en configuraciones de audio.
Los archivos de audio deben cumplir las siguientes condiciones:

1. En formato WAV

2. Tasa de muestreo: 4000 8000 11025 16000 20000 22050 32000 44100 48000

3. Resolucién de muestreo: 16 bits

4. Pista de sonido: Individual/Doble

5. Tipo de codificacion: PCM  G711A

6. Se puede cargar un archivo de audio personalizado de hasta 2M;

Nota: Las condiciones y los pardmetros de los archivos de audio se pueden ver utilizando la herramienta de anélisis de flujo

en el Tool Manager de Dahua.

3.5 Otros

1. Tenga en cuenta los puntos ciegos cerca de la camara cuando esta en montaje en paralelo.

2. Asegurese de que un objeto en movimiento no esté bloqueado durante al menos 0,5 segundos antes de que

active el cable de disparo.

3. El objetivo no puede exceder 2/3 de la altura y 2/3 del ancho de la imagen.
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4. Dibuje la linea transversal vertical a la direccion de movimiento del objetivo detectado tanto como sea posible.

Instrucciones de funcidn inteligente

Evite usar lineas diagonales porque las areas periféricas de las lineas diagonales se pasan desapercibidas

en la deteccion.

4. Mapa de calor

4.1 Descripcion de la funcién

Se utiliza para detectar el nivel de movimiento de objetos en movimiento en un momento determinado.
Compatible con estadisticas de la densidad de poblacién acumulada dentro del rango de tiempo establecido y
se muestra en el espacio con diferentes colores.

Mostrar mapa dinamico: Area méas popular del cliente

Los reportes ayudan a cambiar el disefio de los bienes y a aumentar el flujo de ingresos a los clientes.
Declaraciones de exportacion que ayudan a las estadisticas y aumentan las ganancias

Extraccion de caracteristicas del cliente para una promocién precisa

La jerarquia de colores se divide en rojo, naranja, amarillo, verde y azul, es decir, la densidad de personas de

mayor a menor. El rojo indica alto volumen y el azul indica bajo volumen.

4.2 Productos compatibles

Serie IPC Pro Al/IPC PTZ Ultra/serie Fisheye

Se utilizan principalmente en la solucién de andlisis de Bl del supermercado

4.3 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Setup) — Evento (Event) — IVS — Mapa de calor

(Heatmap)
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4 Enable

Period Setting

Camera Heat Map l Report
Network

> Video Detection

> Audio Detection
> Smart Plan
> Vs

> Alam

> Abnormality
Storage
System
Information

Defaut | [ Revesn | [ saw

Ademas, podemos exportar los datos del mapa de calor, tal y como se muestra a continuacion:

Camera Heat Map Report

Network
Start Time | 2017-08-04 E5l| 00 : 00 : 00 End Time | 2017-08-04 TF| 13 : 00 : 00 | *ReportMaxRangeis 1 Week

> Video Delecton |

> Audio Detection
> Smart Plan 2017-08-04 00:00:00 ~ 2017-08-04 13:00:00 Heat Map Statistics

> Vs
> Alarm
> Abnormality

Storage

System

Information

Nota:
Ingrese el "informe" y busque; puede exportar la imagen de datos (los datos en horas).
El mapa de calor admitira la exportacién de datos de 7 dias, si excede los 7 dias, estara cubierto por un periodo

de horas. Si se configuran los pasillos, se eliminaran los datos del mapa de calor anterior. Los datos activos

generados durante otros periodos fuera del tiempo de implementacién no se acumulan.

5. Anadlisis de comportamiento

5.1 Descripcion de la funcion

Puede reconocer un analisis de video de alarma en tiempo real para las acciones especificas de los personajes

en el video de la cdmara, como caidas, actividad intensa, personas que se acercan, error de nimero de

personas y permanencia, etc.
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Caracteristicas Descripcion
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y i Detectar la situacidn en la que una persona se cae repentinamente al caminar o al
Deteccion de caida )
estar de pie en la escena y provoca una alarma.

) Detectar la situacion en la que la distancia entre una persona y otros peatones en
Acercamiento de i ] , i )
el area es demasiado cercana cuando la persona camina o esta de pie y se
personas
provoca una alarma.

No. error de personas Detectar anomalias de cantidad de personas en el area y provoca una alarma.

. ) ) Detectar movimientos violentos o peleas de personas en el area y provoca una
Deteccion de violencia
alarma.

y Detectar a una persona que se queda en el area durante demasiado tiempo y
Deteccion de parada

provoca una alarma.

5.2 Productos de aplicacion y escenarios

1) Cajero automético

Deteccion de violencia: Puede detectar los combates y los comportamientos de destruccidn intencionados y
provocar la alarma.

Deteccion de seguimiento: cuando dos personas estan cerca una de la otra, se activaria la alarma, lo que
puede evitar el acto de seguir al interior del cajero automatico.

2) Residencias de ancianos

Deteccién de caidas: Cuando detecta la escena que cae y no se mueve durante mucho tiempo, activara la
alarma.

3) Sala de servicio

Puede detectar a las personas frente a la pantalla, ya sea en estado de servicio.

Productos seleccionados:

IPC-HFW8241X-3D

Grabadora: Serie NVR5X-4KS2

Compatible con Smart H.265, hasta 40m de distancia IR. 3 entradas de alarma, 2 salidas de alarma, 4
funciones IVS.

Ademas, admite 5 analisis de comportamientos estéreo. Tales como: caidas, deteccion de detencién personal,

deteccion de movimiento intenso, deteccién fuera de servicio y la deteccion de seguimiento.
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5.3 Instalacion
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/ H\\
T R
)\ i ///Tf/f.d.;p
= . o ;_/'///,/____ LT, N
= Kf'l’ Angulo de 30 a 45 grados E/Zf'//// e ) /[//qf,:‘{{i_?j
~ 2 >
Altura de 2,5 a -
3.5m
Area de Area de monitorizacién
Longitud focal Rango de altura Alto monitorizacidn .
(m?) efectiva (m?)
2,8 mm 2,5m-3m 2,8m 5,4~8,5 4,978
3,6 mm 2,8m-3,5m 3m 4,876,8 4,4~6,4
6 mm 3,2m-4m 3,5m 4,4~4,4 4,0~4,2

5.4 Configuracion

Paso 1 Inicie sesién en la web (Log in web) — Configuracion (Setup) > Evento (Event) > Plan inteligente (Smart

Plan)

Camera

Network

» Video Detection

» Audio Detection

Smart Plan

Smart Plan

> VS
» Heat Map
» Stereo Ana
» Alarm

» Abnormality

Storage

System

Information

Refresh
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Paso 2 Haz clic para seleccionar la solucion de Analisis estéreo (Stereo Analysis).
Haga clic en Guardar (Save) para guardar los ajustes.

Paso 3 El analisis estéreo del actualmente tiene cuatro elementos de deteccion: deteccion de caidas,
deteccion de violencia, error de numero de personas, enfoque de personas y deteccion de ramas. A
continuaciéon se muestra un ejemplo de deteccién de caidas.

® Deteccion de caida

Con la funcion de Deteccion de caidas (Fall Detection), el sistema reconoce la caida repentina de una
persona en el area al caminar o estar de pie, y activa una alarma cuando la persona pasa de estar de
pie a caerse.

Paso 1 Seleccione Configuracion> Evento> Analisis estéreo (Settings > Event > Stereo Analysis).

@hua

Camera Stereo Analysis | Caibeation Config

Network

Paso 2: Agregar regla de

deteccion de caidas.

Parameter Setup

Period [Lsemns_|

Sensitrty =

Storage Duration 2 s (160}

System
RepeatAarm. . 0 5 (0~300)

Paso 4: Establecer parametros

Information

Record

RecoraDelay | 10 5(10~300 relevantes para la deteccion de caidas.

Relay-out | 2

Paso 3: Dibujar regla Alarm Detay 10 5 (10~300)

Send Email
P1Z

7| Snapshot

L T ... Paso 5: Haga clic en Guardar (Save) para guardar los ajustes.

Paso 2 Haga clic en + para agregar reglas y seleccione el tipo de Deteccion de caidas (Fall Detection).
Paso 3 Haga clic en Eliminar (Clear) para eliminar el cuadro de regla predeterminado y dibujar el area
de deteccion en la pantalla de monitoreo.

Paso 4 Establezca los parametros relevantes para la Deteccion de caidas (Fall Detection).

Nombre Descripcion

Configure el tiempo de instalacion de la alarma, que puede ser cualquier periodo de 24 horas
Periodo

al dia.

Sensibilidad de la alarma de activacion. El rango de sensibilidad es 1-10. Cuanto mayor sea
Sensibilidad

la sensibilidad, mas facil sera activar una alarma. El valor predeterminado es 5.

El tiempo mas corto necesario para activar una alarma después de que una persona se caiga
Duracion

al suelo.
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Nombre

Descripcion

Hora de alarma

Después de que una persona se caiga al suelo, el tiempo necesario para activar otra alarma.

repetida (0 indica el apagado repetido de la alarma).

Seleccione Grabar (Record) y cuando se active una alarma, el sistema grabara
Grabacion

automaticamente la alarma de video.
Retardo de Una vez que finaliza una alarma, la grabacion de la alarma se extendera durante un periodo
grabacién de tiempo y seguidamente se detendra.

Seleccione Salida de transmision (Relay-out) para iniciar el puerto de salida de enlace de
Salida relé alarma. En caso de alarma, el sistema conectara el dispositivo de salida de transmision

correspondiente.
Retardo de Una vez que finaliza una alarma, la alarma se extendera durante un periodo de tiempo y
alarma seguidamente se detendra.

Enviar correo

Si se selecciona Enviar correo (Send Mail), cuando se activa una alarma, el sistema enviara

electrénico un correo electrénico a la direccion de correo electrénico especificada.

Si se selecciona PTZ, cuando el dispositivo se usa en conjunto, se puede realizar un
PTZ

posicionamiento rapido y otras operaciones en la interfaz PTZ.

Seleccione Instantanea (Snapshot) y cuando se activa una alarma, el sistema tomara fotos de
Instantanea

alarma automaticamente.

Paso 5 Haga clic en Guardar (Save) para completar las configuraciones.

6. Metadatos

6.1 Descripcion de la funcion

Para las imagenes de la cara y del vehiculo detectadas en los videos de la cAmara, el algoritmo de inteligencia

artificial se usa para clasificar y extraer multiples tipos de datos de las imagenes, que se pueden usar para su

posterior recuperacion y consulta.
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6.1.1 Datos de la estructura
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Rostro: Sexo, edad, gafas, mascarilla bucal, expresion, barba

Persona: Género, color superior, tipo superior, color inferior, tipo inferior, sombrero, bolsa

Vehiculo de motor: Color de la matricula, color del automovil, tipo de automavil, protector solar, adorno, llamada,
etiqueta de inspeccion, cinturén de seguridad, humo.

Vehiculo no motorizado: Tipo de automovil, color del automavil, nimero de ciclo, color superior, tipo superior.

6.1.2 Funcién

1) Reduce el tiempo de busqueda facial

2) Filtro de falsa alarma

3) Alta precision

4) Genera el informe de atributos basado en el atributo.

5) Generar la pista para la cara especifica (DSS7016-S2/DSS PRO)

6.2 Productos compatibles

Camara: Serie PTZ Ultra Al, serie IPC Ultra Al,

Grabadora: NVR5XXX-4KS2

Servidor: DSS7016-S2/DSS PRO

Caracteristicas de los escenarios de uso: el escenario es complejo y los objetivos son limitados, alta densidad
de objetivos.

Escenarios de aplicacion: Area publica AMPLIA (supermercado, iglesia, plaza), trafico clave.

6.3 Configuracion

Hay tres escenas: Personas, vehiculos de motor y vehiculos no motorizados.
Personas: En esta escena, sélo se tomaran fotografias del cuerpo humano y del rostro humano.
Vehiculo de motor: En esta escena, so6lo se tomaran fotografias de vehiculos de motor.

Vehiculo no motorizado: En esta escena, s6lo se tomaran fotografias de vehiculos no motorizados
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Scene Set | Picture Overlay | Report

2018-16-29 * 34552
e | | il
BIRHE R ¥l

People
Rule2 Non-motor \[ v |
Rule3 Motor VehxcE] -

Parameter Setup

[v] Traffic Flow Stat...

peos
Snap Mode OptimlzecE]
Detect Region [7] Capture Complete Vehicle
e
Alarm Delay 10 s (10~300)
Targetfilter @ Max Size > Draw Target
- Min Size . | Default H Refresh “ Save
Pixel Counter 0 10 Draw Target
o N @2 @
000 © = @
&Y o=@

Speed 5[]
Paso 1 Seleccione «Configuracion (Setup) > Evento (Event) > Estructura de video (Video Structuralization) >
Configuracion de escena (Scene Set)». Se muestra la interfaz de Configuracion de escena (Scene Set).
Paso 2 Haga clic en el cuadro desplegable Preajuste y luego seleccione un plan IVS.
Paso 4 Haga clic para agregar una regla y, a continuacion, seleccione una escena.
Paso 5 Modificar parametros.
Nota
Haga doble clic en el nombre para maodificar el nombre de la regla.
Haga clic en la lista desplegable Tipo para seleccionar entre las tres escenas: Personas, vehiculos y vehiculos
no motorizados.
Haga clic en «-», para eliminar una regla.
Paso 6 Configure los parametros.

Paso 7 Haga clic en «Guardar» para completar las configuraciones.
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7. Disuasion activa
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7.1 Descripcion de la funcion

En la vigilancia tradicional, los usuarios solo pueden confiar en la reproduccion de video para confirmar que ha
sucedido algin evento. Con la aparicién de la alarma en tiempo real, los usuarios pueden recibir alertas en
tiempo real cuando ocurre un evento, aunque necesitaran tiempo de reaccion para actuar. La funcién de

disuasion activa puede alertar a los intrusos e informar a los usuarios antes de que el usuario perciba el evento.

7.2 Seleccion de productos y escenarios de uso

IPC: Solucion PIR: HFW1831C-PIR:

Solucién Al: HDW5541H-AS-PV: HDW5241H-AS-PV: HFW5541T-AS-PV: HFW5241T-AS-PV
NVR: NVR4xxx-4KS2: NVR5xxx-4KS2
HAC:
1) PIR con luz blanca: HAC-ME1200B/E-LED; HAC-ME1500B/E-LED
2) PIR con luz blanca y sirena: HAC-ME1500C/D: HAC-ME1200D: HAC-ME2241C
SMD PLUS XVR: XVR5000-1: XVR7000-4KL-I
Escenarios de aplicacion:
Tiendas, almacenes, oficinas, entradas y salidas, casas, fabricas, escuelas, areas de control:
1) PIR detecta intrusiones extrafas
2) La luz blanca se ilumina o parpadea. La sirena comienza a dar sefiales de aviso.
3) XVR envia alarmas en tiempo real a los usuarios.
PD: Un dispositivo facial puede analizar las caracteristicas faciales del intruso.

Age:Youth

Gender:Male
Face:Normal

Glasses:Yes

5T RFNG‘“

12:49:49
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El back-end XVR con deteccion de movimiento inteligente (SMD, por sus siglas en inglés) puede distinguir a las

Instrucciones de funcidn inteligente

personas de los coches y realizar consultas rapidas.

7.3 Instalacion

Nota: la distancia maxima de deteccion de IR es de 10 m

250px/m i 125px/m t 63px/m i 25px/m ﬁ
I 4
Identify Recognize Observe Detect

7.4 Configuracion

Inicio de sesion WEB — Configuracion (Setup) — Evento (Event) — Alarma (Alarm)

@lhua

Camera FIR Alarm

Network
] Enatie

Feriad Seteng
Anti-Dithar 5 5 {0~100)
N =y
| Recard
Racand Delay 10 5 {10-300)
storage | Bend Email
System [+ Awdio Linkaga
Information Play Duratian |10 w3
f Snapanot
[ Whita Light
Mode | Flicker |
Flickes Frequency Middle e
Duration 10 s (5-30)
e L]

| Defalt | | Reresn || Baue

Enlace de audio: Volumen 110 dB, la duracién se puede configurar en 10/20/30 segundos, pero no se puede
personalizar el sonido.
Luz blanca: Admite encendido normal y parpadeo, hay tres frecuencias que se pueden ajustar, la duracion

puede ser de 5 a 30 segundos.
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Tercer capitulo: ANPR
1. Aplicacion de trafico

1.1 Descripcion de funciones y escenarios de uso

Utilizado principalmente en las vias urbanas y las estaciones de peaje.

1) reconocimiento en tiempo real de vehiculos motorizados o no motorizados

2) aplicacion de la ley de carreteras, verificacion de la licencia del vehiculo, pulse la alarma cuando pase un
vehiculo de la lista negra.

3) Sistema electrénico de cobro de peaje, realice el flujo libre y reconozca la licencia de la matricula.

4) grabacion de vehiculos que sobrepasan las luces rojas.

5) analizar la situacion del trafico de acuerdo con el flujo del trafico

1.2 Seleccion de productos

1.2.1: Producto Al

ITC231

Caracteristicas:

1: compatible con 8 modelos de vehiculos, 250 marcas de vehiculos, reconocimiento inteligente de 2000 series
de vehiculos.

2: compatible con la deteccidn de flujo de trafico, deteccién de distancia de reenvio, velocidad media, busqueda
de eventos de violacién de estadisticas de longitud de cola, ocupacién de espacio.

3: Apoyo de motocicleta, deteccidn de triciclo.

La topologia de la estructura seria como se indica a continuacion:
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(5)—2
Gran by
escala: L.

‘_" ITSE0400

ITC231

Parte frontal

Pequefia escala

,—

NVR5/6 Series Cliente de PC
ITC231

Parte frontal

Nota

1: Esta cdmara solo se usa para controlar que la velocidad del vehiculo no supere los 80 km/h; si desea usarla
a una velocidad mas alta, es mejor que seleccione la HWS800A o ITC352, ITC952.

2: Hay dos modos de instalacion; el modo frontal y el modo trasero. Ademas, puede agregar una luz IR
adicional para garantizar un mejor rendimiento de captura, especialmente para la noche.

3: Hay dos tipos de dispositivo de gestion de terminales ITS: DHI-ITSE0400-GN5A-B, DHI-ITSE0804-GNGB-D,

puede realizar reproducciones en tiempo real, grabar archivos en tiempo real local y reproducirlos.
1.2.2 Otras camaras normales

1) ITC352y ITC952.

La ITC352 y la ITC952 se utilizan para controlar que la velocidad del vehiculo no supere los 200 km/h, la
ITC352 puede cubrir 2 carriles, y la ITC952 puede cubrir 3 carriles; la instalacion es practicamente la misma. La
ITC952 se puede usar de ejemplo.

La estructura de la topologia es la siguiente :
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8— e .

Armario de pared o de pie

| Dispositivo de
almacenamiento

s

2) IPC-HX7X4X Series
La IPC-HX7X4X se utiliza para controlar que la velocidad del vehiculo no supere los 60 km/h. Compatible con
11 tipos de modelos, 12 tipos de colores, 86 tipos de marcas de coches.

La camara de 8MP monitorea dos o tres carriles, y la camara de 4MP monitorea dos carriles.

1.3 Instalacion

(1) ITC231

1) Instalacién habitual

Nota de distancia de instalacién de poste y dispositivo:

Distancia de foto (distancia vertical desde la linea de instantanea al poste): 22 metros:
Altura del poste de instalacion del host: 6 metros:

La cAmara esta instalada sobre el centro del carril de monitoreo:
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carril 1

2) Instalacion lateral

Distancia de imagen (distancia vertical desde la linea de instantanea al poste): 22 metros;

Altura del poste de instalacion del host: 6 metros:

El limite de instalacion lateral es el segundo carril, no el tercer carril, ya que su instalacion lateral es
demasiado grande, no se puede detectar.

Solo monitorea el primer carril.

Carril 2
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(2) ITC952

radar del lampara de
carril 3 flash de
carril 3

carril de deteccion

Instrucciones de funcidn inteligente

o 5 m -
5m — ‘
1 ]
‘ >Z2m |
- |
1m | | |
| ] [
o =) | " / N\
] | | '
a l Ja—
g | — 4 . -
&/ . b S SZ-
4 ¢ ' g %% 9
lampara radar de
estrobos carril 2 Lampar lampar radar de lampar carril 1
cépica ade ade carril 1 ade 20m
de carril 2 carril 1 flash
carril 3 de
carril 2
N
T - //_\ €0 Tl L TS - IEo— 24
direccién
carril 3 carril 2 carril 1

La camara esta a 20 metros del carril final de deteccion.

La altura de la camara es de unos 6 m.

La camara se instala en el centro del poste horizontal.

La luz estroboscopica LED mas cercana a la camara esta a 2 m, la lampara de flash alejada de la camara esta

ab5m.

El detector de radar se utiliza para medir la velocidad.

(3) Serie IPC-HX7X4X

1) Andlisis de lugares

.. ] Escenario )
Resolucion Ancho de montaje (m) . Pixel recomendado
correspondiente
Foto y reconocimiento del
<12 i . 80-120
numero de matricula
8MP —
Foto y reconocimiento de
<12 . , 120
vehiculos no motorizados
Foto y reconocimiento del
<8 i . 80-120
numero de matricula
4MP —
Foto y reconocimiento de
<8 . ) 120
vehiculos no motorizados
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Se recomienda que el poste tenga 6 metros de altura y que la camara se levante en un angulo adecuado. Evite
un area de monitoreo nre-valida demasiado grande, como un area grande del cielo, y evite que la lente se

dispare por la luz directa de las luces del vehiculo por la noche.

Diagrama esquematico del escenario de monitoreo de carreteras

3) Instalar la cAmara

Intente hacer que la camara apunte hacia el centro de la carretera durante la instalacion. Una camara de 8MP
monitorea dos o tres carriles, y una camara de 4MP monitorea dos carriles. Se recomienda que el angulo entre

la camara y la direccion horizontal no supere los 15 grados.
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8"07-2016:0

Diagrama esquematico del escenario de instalacion

4) Instalacion de la luz de relleno
Si hay una farola para proporcionar luz de relleno en el escenario, intente ajustar la camara para que pueda
capturar el numero de matricula en el alcance con la luz de relleno de la farola. La siguiente figura muestra un

diagrama esquematico del escenario con camara y luz de relleno de una farola.

Punto de control del vehiculo IPC

-

Capture el nimero de matricula en la
parte delantera del vehiculo entrante

La luz se puede llenar para el
numero de matricula en la
parte delantera del vehiculo

(La mejor posicion para capturar el &

La luz no se puede llenar para
S, el niumero de matricula en la

ntimero de matricula) parte delantera del vehiculo

I

Carretera

Diagrama esquematico del escenario con luz de relleno de una farola

Aunque hay luz de relleno de las farolas en algunos escenarios, la luz no es lo suficientemente brillante. Para
garantizar un efecto de foto del numero de matricula adecuado, se debe instalar una luz de relleno normalmente
encendida.

Nota: IPC debe configurarse con luces de llenado normalmente encendidas, y las luces estroboscopicas y

las luces intermitentes estan prohibidas. En principio, la luz de relleno normalmente encendida debe estar a

2 metros de la camara. Véase el siguiente diagrama.
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2 min entre-2 metros

Punto de control del. Luz de relleno
vehiculo IPC normalmente encendida

e

23 metros.

eJI9)a.IED €| US pJeAs|nog

La luz de relleno proporciona luz de relleno de hasta

Carril 1 Carril 2

Diagrama de luz de relleno normalmente encendida

2. Solucion de estacionamiento

2.1 Escenario de uso

1) Control de entrada y salida, identificacion del vehiculo de la lista blanca. Prohibicion de entrada del vehiculo
de la lista negra.

2) Guia de estacionamiento, reconozca el estacionamiento disponible automaticamente y logre la mejor ruta
hacia el estacionamiento.

3) Guiar al cliente a encontrar su propio lugar de estacionamiento, es decir, la funcién de deteccion del
vehiculo.

Parametro: reconocer el vehiculo a menos de 40 km/h

95% de reconocimiento de captura frontal, 98% de precision de reconocimiento.
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2.2 Seleccion de producto
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2.2.1 Entrada y salida

Camara LPR ITC237, ITC215
Pantalla al aire libre: Serie DHI-IPMPGI

Poste: IPMECD-2020B-L/R
2.2.2 Estacionamiento

Céamara de estacionamiento ITC314-PH2A/ITC314-PH2A-T

Pantalla LCD interior: DHI-IPMPGI-1X0AC

2.3 Instalacion y configuracion

2.3.1 Camara de entrada/salida (ITC215)

1) para garantizar la mejor precision de reconocimiento, el &ngulo de inclinacion no debe superar los 5°

B KW 7165)

%

2) para consultar el mejor efecto de reconocimiento, los pixeles de-lalicencia de la matricula deben superar los

130 pixeles. 150 pixeles es mejor para matriculas europeas.

3) para instalacién frontal, el angulo horizontal no debe ser menor de 30°.

AR\ N

: 5 =O——10=

Para instalacion lateral, el &ngulo entre la camara con el carril no debe ser menor de 30°.
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4) para la ITC215, la altura de instalacion no debe ser menor de 1,2 m, el ancho de deteccién no debe superar
los 3,5 m.
La guia inicial como se indica a continuacion:

ITS Easy Configuration

@ confirmation

@ Work Mode

@ Piate Pixel

o Recognition
eCompIete X \.! -,

3.MB 2175
e e U e —

Nota: Pasos de los pixeles de matricula

1) Arrastre el zoom y la barra de enfoque, para ajustar el mejor estado.

2) Haga clic en «Fotografia».

3) Arrastre el cuadro de pixeles amarillo de la matricula a la ubicacion de la matricula

4) Haz clic en Zoom. Amplie la imagen seleccionada por el cuadro de pixeles de la matricula. Puede realizar
una tasa de zoom de 2x 0 4x.

5) Ajuste la ubicacién del cuadro de pixeles de la matricula y conviértalo en el tamafio de matricula adecuado
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2.3.2 Camara de estacionamiento
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Implementacion mas rentable tal y como se muestra a continuacion:

p. €j. 45 camaras
de deteccion de

L
£

N
Fuente de -
2

alimentaciéon DC

53V Conexion en serie

™\

Fuente de
alimentacion DC
53V

’
.
YREE

1) Limitacioén PvE: el detector de estacionamiento de lente Unica no debe tener méas de 10 unidades en

Fuente de
alimentacién DC
53V

Nota:

conexion en serie, el detector de estacionamiento de lente doble no debe tener mas de 6 piezas en conexién en
serie.

2) La superficie de instalacion debe soportar al menos 3 veces el peso total del soporte y el detector en el
puente.

Configuracion:

Seleccione configuracion> ITC> Configuracion de propiedad de estacionamiento (Parking Property configuring)>

Escena (Scene). Véase la figura siguiente:
paring eroperty | scene | ecoanton | advance conts |
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Capitulo cuatro: Funciones generales

Instrucciones de funcion inteligente

1. Deteccion de movimiento

Después del analisis del video, el sistema generara una alarma cuando la sefial de movimiento detectado
alcanza la sensibilidad que haya configurado aqui.

Ahora tiene 3 niveles de deteccién de movimiento normal, Smart Motion Detection, Smart Motion Detection
Plus.

Para la deteccion de movimiento normal, adopta casi todos los dispositivos IP.

Para Smart Motion Detection, SMD, conocido como Smart Motion Detection, es un nuevo algoritmo de
aprendizaje de superficie basado en la deteccion de movimiento. Puede reducir las falsas alarmas con un
analisis inteligente, ahorrando tiempo y coses de mano de obra al verificar alarmas inGtiles. Ademas, la
clasificacion humana y de vehiculos permite localizar rdpidamente los escenarios de activacion de alarma.

Se adapta a XVR5000-X/XVR5000-4KL-X/XVR7000-4KL/4K-X series.

Persona

Alarma activada E

Vehiculos

Para Smart Motion Detection Plus, la tecnologia basada en IA mejora en gran medida la precisién del MD y
facilita la busqueda rapida; es compatible con més escenarios, incluida la vista lejana y cercana, mientras que

el SMD solo es compatible con vista lejana. Puede encontrar una comparativa a continuacion:
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Descripcion del
Entrada y salida Calle Oficina Almacén de dispositivos
escenario
Hora Dia Dia Dia Noche

Sensibilidad Alto Alto Alto Alto Alto Alto Alto Alto
Tasa de falsas alarmas 5% 4% 3% 0% No compatible 0% No compatible 0%
Tasa de falsas alarmas 0% 0% 2% 0% No compatible 0% No compatible 5%
Tasa de precision 95% 96% 95% 100% No compatible 100% No compatible 95%

Compatible con: XVR5/7-1 series.
2. Reproduccion y Basqueda

2.1 Busqueda inteligente

Durante el proceso de reproduccion, puede analizar la zona de deteccion de movimiento en la escena y obtener
el resultado del analisis. Esta funcién es para el canal que habilité la funcion de deteccion de movimiento (menu
principal (Main menu) -> Configuracién (Setup)-> Evento (Event) -> Deteccion de video (Video detect) ->
Deteccion de movimiento (Motion detect)).

Nota:
Esta funcion es para el modo de reproduccién de un canal.

Si esta en modo de reproduccién de canales multiples, primero haga doble clic en un canal para cambiar al

modo de reproducciéon de un canal.

;:‘
1) Seleccione un canal para reproducir video y seguidamente haga clic en . Puede ver las cuadriculas

en el video de reproduccion.

2) Haga clic con el botén izquierdo del ratdn y arrastre para seleccionar zonas de busqueda inteligente (2218

(PAL), 22*15 (NTSC)).

A

3) haga clic en para ir a la busqueda inteligente y reproduccion. El sistema reproducira todas las

grabaciones de deteccién de movimiento.
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4) Haga clic en ﬁ nuevamente para detener la funcion de busqueda inteligente.

2.2 Marcar reproduccion

Compruebe que ha comprado un dispositivo compatible con esta funcion. Puede usar esta funcién Unicamente
si visualiza el icono de marca de reproduccién en la interfaz de busqueda.

Cuando esté reproduciendo una grabacion, puede marcarla cuando presente informacion importante. Tras la
reproduccion, podra usar las claves de tiempo o la marca para buscar la grabacién correspondiente para
reproducirla. Es muy sencillo obtener la informacion importante del video.

1) Afadir marca

Cuando el sistema esté en reproduccion, haga clic sobre el boton Marca (Mark) y le aparecera la

interfaz siguiente. Véase la imagen siguiente:

Add Mark

Mark Time

NEE

Default

2) Marca de reproduccion

Durante el modo de reproduccion de 1 ventana, haga clic en el boton - para marcar la lista de archivos,

puede ir a marcar la interfaz de la lista de archivos. Haga doble clic sobre un archivo marcado y empezara a
reproducir el archivo desde la hora de la marca.
3) Reproduzca antes de marcarlo como registro de N segundos anterior si existe ese tipo de archivo de

grabacion. De lo contrario, el sistema reproduce desde los X segundos anteriores de ese tipo de grabacion.
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2.3 Division de reproduccion

Para un archivo de grabacion grande, puede usar la funcién de reproduccién dividida para reproducir el mismo
archivo en diferentes secciones al mismo tiempo. Es muy cémodo para encontrar las partes del video que
desee.

En el menu principal, haga clic sobre el boton Buscar, o pulse el botén derecho del ratén y luego seleccione
Buscar. Puede configurar el canal, la fecha, el modo dividido. La interfaz de reproduccion dividida le aparecera

del modo siguiente. Cada seccidn tiene un pequefio tridngulo; puede ajustarlo para establecer el tiempo.

a 305 B0 18 420 [ 1130 [0 T 45 050 [T} 1
A T N I S S R S S S S S
" & & i &

Nota

1) La reproduccién dividida es para el modo de reproduccién de 1 ventana.

2) El sistema es compatible con el modo dividido 1/4/8/16. Aqui lo podra ver ligeramente diferente. El producto
de la serie de 4 canales es compatible con el modo dividido en 4. El producto de la serie de 8 canales es
compatible con el modo dividido en 8. El producto de la serie de 16 canales o superior es compatible con el
modo dividido en 16.

3) El periodo minimo de cada seccion es de 5 minutos. Para grabaciones de menos de 20 minutos, si
selecciona el modo de division en 4 (0 mas), el sistema puede ajustarse automaticamente para que el periodo

de cada seccién sea de 5 minutos. En esta situacion, algunos canales pueden no tener video.

3. Busqueda IA

Puede buscar el archivo de grabacién en el NVR y comprobar que el archivo de grabacién cumple con la regla
correspondiente.

Es adecuado para reproducir el archivo especificado.

Nota

1) Es compatible con la reproduccion de Al por parte de la cAmara, para algunos productos de la serie que
admiten Alper la funcion de 1A por NVR , puede analizar y revisar de nuevo el archivo de grabacion.

2) |A por camara: Esta opcidn requiere ciertas camaras |IA. La camara hace todos los analisis de 1A, y

seguidamente ofrece los resultados al NVR.
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3.1 Deteccion de rostros
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Puede buscar las caras detectadas y reproducirlas.

1) Seleccione Men principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) >
DETECCION DE ROSTROS (FACE DETECTION). Aparecera la interffaz DETECCION DE ROSTROS (FACE
DETECTION).

1

2019-06-01 00 - 00 : 00

2019-06-01 23 .59:59

All

All

All

All

All

All

Smart Search
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2) Seleccione el canal, ingrese la hora de inicio y la hora de finalizacidn, y configure el sexo, la edad, las gafas, la
barba y el expresion. Haga clic en Busqueda inteligente. Se mostraran los resultados.

Face Detect

All | Export | Backup Lock | |Add Mark

AgeXoung ; Age:Middle-aged | : Age:Teenager AgeNoung
Gender.Female Gender:Female t Gender:Female Gender:Female
Face:Normal Face:Surprised Face:Confused Face:Disgusting

| GlassesYes : Glasses:Yes | Glasses:No s Glasses:No

04

AgeNoung ge:Young & AgeNoung AgeNoung

Gender.Female ender.Female Gender:Female . Gender:Female
y Face:Normal b Face:Laugh Face:Normal
' Glasses:No " 3 Glasses:Yes = Glasses:No

.43

AgeYoung 7| AgeYoung AgeYoung AgeYoung

Gender:Male Gender:Male ' Gender:Male GenderFemale

Face:Normal Face:Confused Face:Confused Face:Normal

Glasses:Ves Glasses:Yes GlassesYes GlassesYes
0-23 14:45.06 2 3 14:46:08 20 23 14:47.05 20 0-23 45
[ AgeYoung AgeYoung AgeNoung AgeNoung
. Gender:Female Gender:Male ’ Gender:Male Gender:Female
| Face:Normal Face:Normal Face:Normal ! Face:Smile

Glasses:No Glasses:No Glasses:No Glasses:No

3) Seleccione la cara que desea reproducir. Aparecera la imagen con la informacion registrada. También puede
realizar las siguientes operaciones en los archivos grabados.
® Para hacer una copia de seguridad de los archivos grabados en el dispositivo de almacenamiento externo,

seleccione los archivos, haga clic en Copia de seguridad, seleccione la ruta de guardado y el tipo de archivo,
y seguidamente haga clic en Iniciar.
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File Backup
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Device Name  sdb1(USB USB) 14.92 GB/14.93 GB(Free/Total)
Path XVR/2018-10-23/ Browse

| Video Picture File Type DAV

1 v/Cha.. Type StartTime End Time Size(KB)

| v 2 R 2018-10-2312:38:25 2018 2312:38:44 4890

6.48 MB(Space Needed)

® Para bloquear los archivos y evitar que se sobrescriban, seleccidnelos y seguidamente haga clic en
Bloquear.

® Para agregar una marca al archivo, seleccione los archivos y luego haga clic en Agregar marca.

® Vaya a Propiedades de la cara y Detalles de la persona para ver mas informacion.

3.2 Reconocimiento facial

El sistema puede buscar y comparar rostros de personas en el video con la imagen de la cara en la base de
datos y reproducir el archivo de grabacion correspondiente.

La busqueda de IA se puede realizar de dos formas: Busqueda por atributos y basqueda por imagen.

Busqueda por atributos

1) Seleccione Menl principal (Main Menu) > Al (IA) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) >
RECONOCIMIENTO DE CARA (FACE RECOGNITION) > Buscar por atributos (Search by Attributes). Se

mostrara la interfaz Buscar por atributos.
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Search byAttri..1 Search byImage
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Channel 1
Start Time 2019 -05-13  00:00:00
End Time 2019 -05-13 | 23:59:59
Gender All

All

All

All

All

All
Similarity 80

Smart Search

2) Seleccione el canal y configure los pardmetros como hora de inicio, hora de finalizacion, sexo, edad, gafas,
barba,expresién y similitud de acuerdo con sus requisitos.

3) Haga clic en Busqueda inteligente. Se mostraran los resultados de la blsqueda.

Face Recognition

All | Export | Backup Lock | /Add Mark

'.
- "

99%
||

Face Properties

Person Details

Search Results:1
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4) Haga clic en la imagen que desea reproducir. Aparecera la imagen con la informacion registrada. También

puede realizar las siguientes operaciones en los archivos grabados.

® Para hacer una copia de seguridad de los archivos grabados en el dispositivo de almacenamiento externo,
seleccione los archivos, haga clic en Copia de seguridad, seleccione la ruta de guardado y el tipo de archivo,
y seguidamente haga clic en Iniciar.

® Para bloquear los archivos y evitar que se sobrescriban, seleccionelos y seguidamente haga clic en
Bloquear.

® Para agregar una marca al archivo, seleccione los archivos y luego haga clic en Agregar marca.

® Vaya a Propiedades de la cara y Detalles de la persona para ver mas informacion.

Busqueda por imagen

1) Seleccione Menu principal (Main Menu) > Al (IA) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) >
RECONOCIMIENTO DE CARA (FACE RECOGNITION) > Buscar por imagen (Search by Image). Se mostrara la
interfaz Buscar por imagen.

Search by Attri... | Search by Image

Face Library Local Upload Clear 0/0

Channel 1
Start Time 2019-05-13 00:00:00

End Time 2019-05-13 23:59:59

Similarity 80 % (50%~100%)

Smart Search

2) Seleccione el canal y configure los parametros, como la hora de inicio, la hora de finalizacién y la similitud
segun sus preferencias.
3) Haga clic en Blsqueda inteligente. Se mostraran los resultados de la blsqueda.
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Face Library
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Facel 2 la D No. Search

Name:nic
Gender:Male
i 1D No.

-

4) Haga clic en la imagen que desea reproducir. Aparecera la imagen con la informacion registrada. También

puede realizar las siguientes operaciones en los archivos grabados.

® Para hacer una copia de seguridad de los archivos grabados en el dispositivo de almacenamiento externo,
seleccione los archivos, haga clic en Copia de seguridad, seleccione la ruta de guardado y el tipo de archivo,
y seguidamente haga clic en Iniciar.

® Para bloquear los archivos y evitar que se sobrescriban, seleccidnelos y seguidamente haga clic en
Bloquear.

® Para agregar una marca al archivo, seleccione los archivos y luego haga clic en Agregar marca.

® Vaya a Propiedades de la cara y Detalles de la persona para ver mas informacion.

3.31VS

Puede buscar y reproducir los archivos de grabacion de alarma.
1) Seleccione Men principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) > IVS. Se
mostrara la interfaz Buscar por imagen.
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1

2019-06-01 00 : 00 : 00

2019-06-01 23 -59:59

All

Smart Search

2) Seleccione un canal, hora de inicio, hora de finalizacion, tipo de evento y seguidamente haga clic en

Busqueda inteligente. Se mostraran los resultados de la busqueda.

3) Haga clic en la imagen que desea reproducir.

También puede realizar las siguientes operaciones en los archivos grabados.

® Para hacer una copia de seguridad de los archivos grabados en el dispositivo de almacenamiento externo,
seleccione los archivos, haga clic en Copia de seguridad, seleccione la ruta de guardado y el tipo de archivo,
y seguidamente haga clic en Iniciar.

® Para bloquear los archivos y evitar que se sobrescriban, seleccidnelos y seguidamente haga clic en
Bloquear.

® Para agregar una marca al archivo, seleccione los archivos y luego haga clic en Agregar marca.

® Vaya a Propiedades de la cara y Detalles de la persona para ver mas informacion.

3.4 Deteccion del cuerpo humano

Puede buscar el cuerpo humano y la grabacién de alarma durante el periodo especificado.

1) Seleccione Menu principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) >
DETECCION DE CUERPO HUMANO (HUMAN BODY DETECTION). Se mostrara la interfaz de Deteccion del
cuerpo humano.
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Channel 1

Instrucciones de funcidn inteligente

't Time 2019 -05-13 00:00:00
End Time 2019 -05-13 23:59:59
All
All
All
All

All

Bag All

Gender All
All
Umbrella All

Smart Se...

2) Seleccione un canal, hora de inicio, hora de finalizacién y configure los parametros correspondientes.
3) Haga clic en Busqueda inteligente. Se mostraran los resultados de la blsqueda.
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HUMAN BODY DETECTION
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All | Export Backup Lock | Add Mark

Top:Long Sleeve Top:Short Sleeve Top:Long Sleeve Top:Long Sleeve
Bottom:Pants Bottom:Pants Bottom:Pants Bottom:Pants
Hat:No Hat:No Hat:No Hat:No

Bag:No Bag:No Bag:No Bag:No

Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve
Bottom:Shorts Bottom:Pants Bottom:Pants Bottom:Pants
Hat:No Hat:No 1 Hat:No Hat:No tom:Pants

Bag:No Bag:No Bag:No Bag:No ST
tom Color:Blue

7:42 2019-05-13 20:19:10

Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve Top:Long Sleeve

Bottom:Pants Bottom:Pants Bottom:Shorts Bottom:Pants

Hat:No Hat:No Hat:No Hat:No

Bag:No Bag:No Bag:No 1 Bag:No

:19:10

Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve Top:Short Sleeve
Bottom:Pants Bottom:Pants Bottom:Pants Bottom:Pants
Hat:No Hat:No Hat:No Hat:No

Bag:No Bag:No Bag:No Bag:No

2019-05-13 20:20:28

Search Res

4) Seleccione uno o varios resultados, y luego:

® Para hacer una copia de seguridad de los archivos grabados en el dispositivo de almacenamiento externo,
seleccione los archivos, haga clic en Copia de seguridad, seleccione la ruta de guardado y el tipo de archivo,
y seguidamente haga clic en Iniciar.

® Para bloquear los archivos y evitar que se sobrescriban, seleccionelos y seguidamente haga clic en
Bloquear.

® Para agregar una marca al archivo, seleccione los archivos y luego haga clic en Agregar marca.

® Vaya a Propiedades de la cara y Detalles de la persona para ver mas informacion.

3.5 Deteccion de vehiculos

Puede buscar segun los pardmetros del vehiculo y buscar la grabacion de alarma durante el periodo
especificado.

1) Seleccione Men( principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) >
DETECCION DE VEHICULOS (VEHICLE DETECTION). Aparecera la interfaz DETECCION DE VEHICULOS.
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1

2019-06-01 00 : 00 - 00

2019-06-01 23 :59:59

All

All

All

All

olor All

Omament All

All

All

Smart Search

2) Seleccione un canal y configure los parametros.

® Elsistema admite la bausqueda difusa de matriculas.

® El sistema buscara todos los nimeros de matriculas por defecto si no ha establecido un nimero de
matricula.

3) Haga clic en Busqueda inteligente. Se mostraran los resultados de la basqueda.

4) Seleccione uno o varios resultados, y luego:

® Para hacer una copia de seguridad de los archivos grabados en el dispositivo de almacenamiento externo,
seleccione los archivos, haga clic en Copia de seguridad, seleccione la ruta de guardado y el tipo de archivo,
y seguidamente haga clic en Iniciar.

® Para bloguear los archivos y evitar que se sobrescriban, selecciénelos y seguidamente haga clic en
Bloquear.

® Para agregar una marca al archivo, seleccione los archivos y luego haga clic en Agregar marca.

3.6 Deteccion de vehiculo no motorizado

Puede buscar segun los parametros del vehiculo no motorizado y buscar la grabacién de alarma durante el
periodo especificado.

1) Seleccione Ment principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) >
DETECCION DE VEHICULOS NO MOTORIZADOS (NON-MOTOR VEHICLE DETECTION). Aparecera la
interfaz DETECCION DE VEHICULOS NO MOTORIZADOS.
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All

All

Smart Search

2) Seleccione el canal y la hora, y seguidamente seleccione una o varias funciones de Tipo, Color del vehiculo,
Numero de personas o Casco.
3) Haga clic en Busqueda inteligente. Se mostraran los resultados de la basqueda.

NON-MOTOR VEHICLE DETECTION

All | Export Backup Lock  |Add Mark

Vehicle Color:Blue Vehicle Color:White Vehicle Color:Blue . Vehicle Color:Blue
Type:Two-wheel... Type:Two-wheel... .,:} Type:Two-wheel... — Type:Two-wheel...
People Number:1 " > People Number:1 People Number:1 v People Number:1

. - 4
% Helmet:Yes r Helmet:Yes Helmet:Yes 7% Helmet:Yes

Vehicle Color:White Vehicle Color:Blue g Vehicle Color:Blue Vehicle Color:White Type:Tv

Type:Two-wheel.. ’; Type:Two-wheel.. s Type:Two-wheel.. Type:Two-wheel.. icle Color:Blue

> People Number:1 - People Number:1 */f People Number:1 - = People Number:1 . - _
= = 5 People Number:1

~ Helmet:Yes Helmet:Yes % HelmetYes 5 ™ HelmetYes

Vehicle Color:Blue = Vehicle Color:Blue Vehicle Color:White Vehicle Color:Blue

9_"- Type:Two-wheel... Type:Two-wheel... Type:Two-wheel.. *‘- Type:Two-wheel..

People Number:1 People Number:1 *__ > People Number1 5 People Number:1
Helmet:Yes _ -l « Helmet:Yes £ ™ HelmetYes Helmet:Yes

25:11

Vehicle Color:Blue Vehicle Color:White Vehicle Color:Blue Vehicle Color:Blue

Type:Two-wheel.. Type:Two-wheel. ﬁ..' Type:Two-wheel., Type:Two-wheel...

People Number:1 = People Number:1 A People Number:1 z People Number:1

Z « Helmet\Yes & ™ Helmet¥es Helmet:Yes Helmet:Yes
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4) Seleccione uno o varios resultados, y luego

® Para hacer una copia de seguridad de los archivos grabados en el dispositivo de almacenamiento externo,
seleccione los archivos, haga clic en Copia de seguridad, seleccione la ruta de guardado y el tipo de archivo,
y seguidamente haga clic en Iniciar.

® Para bloquear los archivos y evitar que se sobrescriban, seleccionelos y seguidamente haga clic en
Bloquear.

® Para agregar una marca al archivo, seleccione los archivos y luego haga clic en Agregar marca.

3.7 Recuento de personas

Puede detectar la cantidad de personas en la zona especificada y mostrar la imagen de estadisticas.
1) Seleccione Men principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) >
RECUENTO DE PERSONAS (PEOPLE COUNTING). Se mostrara la interfaz RECUENTO PERSONAS.

Channel D9 1_Presetl
Rule People Counting

Repor e Daily Report

Start Time 2000 -01-01 00:00:00

End Time 2000 -01-02 00:00:00

Type People Counting Report

Search

People Counting

Enters

People No.

012345678 91011121314151617181920212223
Hour

2) Establezca parametros como canal, tipo de informe, hora de inicio, hora de finalizacion, etc.
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3.8 Mapa de calor

Puede detectar la distribucion de objetos activos en la zona del monitor durante el periodo especificado y utilizar
diferentes colores para que se muestren en el informe del mapa de calor.

Normal

1) Seleccione Menu principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) > MAPA

DE CALOR (HEAT MAP) > NORMAL (NORMAL). Se mostrara la interfaz Normal.

NORMAL

Channel D9 Preset  2_Preset2
Start Time 2019 -05-01 | 00:

End Time | 2019 -05-28 | 00:

*The report search period shall be within one month. Search

Heat Map

2) Seleccione el canal, hora de inicio, hora de finalizacion.

3) Haz clic en Buscar.

4) Informe del mapa de calor de la pantalla del sistema. Haga clic en Exportar y luego seleccione la ruta. Haga
clic en Guardar para guardar el informe actual en el dispositivo USB.

Ojo de pez

1) Seleccione Men( principal (Main Menu) > IA (Al) > BUSQUEDA INTELIGENTE (SMART SEARCH) > Ojo de
pez (Fisheye). Se muestra la interfaz de Ojo de pez.
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Fisheye

Channel D10

Type By people number

Start Time 2019 -05-01 00:
End Time | 2019 -05-28  00:

*The report search pe... Search

2) Establezca canal, tipo, hora de inicio, hora de finalizacion.

3) Haz clic en Buscarr.

4) Informe del mapa de calor de la pantalla del sistema. Haga clic en Exportar y luego seleccione la ruta
guardada, haga clic en Guardar para guardar el informe del mapa de calor en el dispositivo USB.

4., Codificacion ROI

Descripcion de la funciéon

En una regién designada, puede permitir la compresion y codificacion con mayor calidad de imagen, cada
macrobloque de codificacidn tiene un valor de calidad de imagen especifico en el modo de codificacion H.264, y
el valor representa la definicion de imagen del macrobloque. EI macrobloque incluido en la regién que
establecen los usuarios es més alto que el valor de calidad de otras regiones, por lo tanto, obtendra una
definicion adecuada.

Funcion:

1) Reduzca el consumo de la red, en el mismo ancho de banda de la red, reduzca la velocidad de bits de un

solo canal para transmitir mas canales de streaming.
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2) Reduzca el consumo de almacenamiento, con el mismo espacio de almacenamiento, reduzca la velocidad

Instrucciones de funcion inteligente

de bits de un solo canal para almacenar videos mas largos.

5. Modo corredor

La funcion generalmente se usa en interiores, los clientes se centraran mas en el rango de monitoreo. Por
ejemplo, si se instala dentro de la habitacion, se centraran mas en el angulo horizontal. Sin embargo, se
centraran mas en la distancia vertical si se instala en el corredor. IPC esta equipado con mas posibilidad de giro,
gue se puede utilizar para optimizar el angulo de monitoreo horizontal y vertical.

Ejemplo:

Horizontal es mas grande que vertical para el rango de escena de salida predeterminado, es solo una escena

de vista rectangular plana, que se muestra en la siguiente figura

E

En esta escena estrecha pero larga que es similar al corredor, generalmente no hay requisitos de monitoreo en
los lados izquierdo y derecho (como el corredor, generalmente es la pared), generalmente se requiere la
distancia vertical, que es aumentar hacia arriba, hacia abajo y area de monitoreo distante, que se muestra en la

siguiente figura.
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Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Setup) — Camara (Camara) — Condiciones (Conditions)

— Imagen (Picture) — Girar (Flip)

Profile  Day [+
Brightness E]—D— 50
» Exposure Contrast (=] ~{ J=—[3]) 50
R .
Backight Saturation E]—D— 50
>
e Sharpress (5]~} (E] 50
» Day & Night Gamma E] D 50
R |
Defog Mirror & ON @ OFF
Flip 0° [+
EIS |gp°
180°
270°

108



g TECHNOLEY Instrucciones de funcidn inteligente

6. Deteccion de audio

6.1 Descripcion de la funcion

Se trata principalmente del cambio anormal de la intensidad de deteccion sin entrada de fuente de sonido y
sonido actual; se trata de grabar un sonido repentino. Es para adquirir el valor mediante el célculo de la energia

y la frecuencia de audio, puede activar la deteccién de audio cuando el valor EP > sensibilidad/umbral.

6.2 Productos compatibles

Compatible con productos con entrada de audio.

6.3 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Setup) — Evento (Event) — IVS — Deteccion de audio

(Audio Detection)

Enable Input Abnormal

Enable Intensity Change

Sensitivity = 0 36
Threshold = 0 52

Configuracion de deteccién de audio

6.4 Nota
® La sensibilidad es el ajuste de la anomalia de la entrada de audio.
Es un cambio de intensidad al establecer el valor umbral. La sonografia es en tiempo real. Se generara

una alarma si [1 Valor de Ep > umbral y se mostrara en rojo; No se generara una alarma cuando [] Valor

de Ep <umbral.
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7.1 Descripcion de la funcion

La funcién de cambio de escena se utiliza para detectar una anomalia en la escena de monitoreo, como
obstrucciones, movimientos de la camara, cambios intensos de luz, etc. La biblioteca inteligente har4 una
comparacioén entre la imagen original y la imagen de la cAmara que ha sido obstruida o movida, y juzgara si

existen similitudes; se generara una alarma si no existen similitudes

7.2 Productos compatibles

Es compatible con la mayoria de productos IP de Dahua

7.3 Requisito de instalacion.

1) Evite emplear una escena con una gran diferencia de brillo de la imagen después de encender y apagar la luz.

Imagen antes de apagar la Escena aceptada después de Escena no vélida después de

luz apagar la luz apagar la luz

2) También necesita un drea de referencia con textura fija y que no presente objetos que obstruyan o se
encuentren en movimiento en la escena;

3) Tal y como se muestra en la imagen inferior izquierda, es facil generar una falsa alarma porque una multitud
en movimiento cubre la mayor parte de la imagen y no hay un area fija de referencia, lo que hace que sea
complicado la deteccién de cambio de escena; tal y como se muestra en la imagen inferior derecha, se utilizan
el techo y la pared como areas de referencia ademas de la multitud en movimiento, lo que sirve perfectamente

para el anilisis.
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4) Evite el uso en tuneles, evite el uso en lugares donde haya una gran alteracion de las luces del coche.

7.4 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracién (Setup) — Evento (Event) — Deteccion de audio (Audio

Detection) — Cambio de escena (Scene Changing)

@lhua

Camera Motion Detection J Video Tampering | Scene Changing

Network

| Enable

WorkingPerod

> Audio Detection
> Smart Plan I¥ Record
> Vs Record Delay 10 Second (10~300)
> Face Deteclion ¥l Relay-out
B R B e Alarm Delay 10 Second (10~300)
P FEEE || Send Email
DLl ¥/ Snapshot
> Abnormality
Storage Default ‘ I Refresh I l Save
System
Information

Configuracién de cambio de escena

111



g TECHNOLEY Instrucciones de funcidn inteligente

8. EIS

8.1 Descripcion de las funciones

Estimando el movimiento del frame actual y compensando el frame actual aproximadamente un 10% para la
estabilidad de la imagen, puede reducir el movimiento de la imagen de manera efectiva. La estabilizacion
electrénica de imagen (EIS, por sus siglas en inglés) se utiliza para forzar mejora el parametro fotosensible y la
velocidad del obturador de la camara digital. El EIS es una tecnologia para compensar movimientos reduciendo

la calidad de la imagen. Esta tecnologia intenta lograr un equilibrio entre calidad y movimiento de la imagen.

8.2 Escenarios de uso

Debido al zoom, cuanto mas grande sea el zoom, un pequefio movimiento de la cAmara puede causar que la
imagen salga movida. El EIS se utiliza para esta situacién y compensar el movimiento. Para garantizar un
rendimiento de imagen 6ptimo.

8.3 Productos compatibles

Serie IPC Ultra/IPC PTZ Ultra/Serie IPC PTZ Pro

8.4 Configuracion

Inicie sesién en la web (Log in web) — Configuracion (Setup) — Camara (Camara) — Condiciones (Conditions)

— Imagen (Picture) — EIS (ENCENDIDO/APAGADO)

EIS @ ON OFF

8.5 Nota

Después de habilitar el EIS, el rango de visualizacién de cuatro lados de la imagen se reducira
aproximadamente un 10%, consulte la siguiente figura para obtener mas informacion

Después de habilitar EIS, puede ver fluctuaciones en el borde de la imagen en la escena dindmica
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9, Atributo de audio
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9.1 Descripcion de la funcion

Filtro de ruido ambiental: puede filtrar y eliminar el ruido blanco de fondo.
Para la configuracion y el ajuste del volumen, se trata del volumen de entrada de Audio/Mic, el volumen de

salida de Audio lo establece y ajusta el altavoz.

9.2 Productos compatibles

Compatible con productos con entrada/salida de audio.

9.3 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Setup) — Camara (Camara) — Condicion (Condition)

Attribute Aftribute
Audioln Type Lineln e Audioln Type Lineln E2
Noise Filter Mic Noise Filter Enable =
Enable
Microphone Volume (=) D 50 Microphone Volume — IBJEE o) 50
Speaker Volume =l D 50 Speaker Volume | D 50

9.4 Nota

Es necesario prestar atencién a los siguientes asuntos cuando se utilizan funciones de audio para evitar causar
ruido.

Utilice una alimentacion con un puerto de alimentacién trifasico para conectarse al dispositivo;

Solo hay tres puertos de conexién, que son la alimentacion, tierra y la salida de audio, la alimentacién de-la-
alimentacién debe conectarse a la alimentacion del dispositivo, la salida de audio de-la-alimentacién esta
conectada a la entrada de audio del dispositivo y la conexion a tierra de la alimentacion y del audio del
dispositivo estaran conectadas entre si.

Para el problema del acople, debe prestar atencién a los siguientes asuntos al usar la funcién de audio del
dispositivo.

Controle la distancia entre la recepcion y el altavoz, reduzca el ruido acustico.
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Reduce la ganancia de recepcion o del altavoz
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Adopte la comunicacion half-duplex del interfono.

Es compatible con dispositivos profesionales de cancelacion de ruido.
10. Deteccion de desenfoque

10.1 Descripcion de la funcion

La funcién de desenfoque se puede usar para detectar si la imagen de video se vuelve borrosa porque la

imagen del objetivo se desenfoca; se activara la alarma de acuerdo con los resultados de la prueba.

10.2 Escenarios de uso

Debido a una situacion anormal, la imagen se vuelve borrosa y se activa la alarma.

10.3 Productos compatibles

IPC Ultra/IPC Eco savy/Lite series

10.4 Configuracion

Inicie sesion en la web (Log in web) — Configuracion (Configuration) — Evento (Event) — Deteccion de video
(Video Detection) — Manipulacion de video (Video Tampering) — Habilitar deteccién de desenfoque (Enable

Defocus Detection)
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Motion Detection I Video Tampering I Scene Changing _

Enable Video Tampering [v]  Enable Defocus Detection
Working Period
V| Record
Record Delay 10 Second (10~300)
[Vl Relay-out E] 2
Alarm Delay 10 Second (10~300)
] Send Email
[C] PTZ
[7] Snapshot

Default ‘ ‘ Refresh l I Save

10.5 Nota

Sl no es posible conocer si laimagen es nitida, los usuarios deben designar en la operacion.

1) Si los usuarios deshabilitan primero la deteccién de desenfoque y luego la habilitan, la imagen sera nitida en
este punto de conmutacion de forma predeterminada; la deteccién se basara en lo dicho anteriormente.

2) Si hay una funcién de enfoque automatico, la imagen sera nitida por defecto cuando se completa el enfoque
automatico; la deteccion se basara en lo dicho anteriormente.

3) Si hay una barra de desplazamiento para arrastrar el enfoque, y la imagen es mucho mas nitida que

después del enfoque automdtico, se hara una deteccién de la imagen que se ha ajustado de forma manual.

Capitulo cinco: Térmica
1. Videovigilancia Inteligente (IVS)

1.1 Descripcion de la funcion

En un entorno especial, la camara térmica puede realizar alguna funcién de IVS que el camara normal no

puede, como el objeto perdido/objeto abandonado/intrusion/cable ...
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1.2 Compatibilidad
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Todas las camaras térmicas son compatibles con las funciones IVS.
Ademas, la TPC-BF2221P-B7F8, DH-TPC-SD2221P-B7F8, TPC-BF5401 / 5601P / N-B7 / 13/25/35,
TPC-SD8421 / 8621P / N-B25 / 35/50 integrada con el algoritmo IA es compatible con la clasificacion de

personas y vehiculos para reducir falsas alarmas.

1.3 Requisito de instalacion

ZONA DE COBERTURA

3,5mm 50,6°x37,8° 5m 28m 5m 23 m
256x192
7 mm 24°x18° 5m 56m 13m 43m
7,5mm | 53,7°x39,7° 5m 83m 6m 77m
13mm 30°x22,6° 5m 143m 11m 132m
25mm | 15,5°x11,6° 5m 275m 23 m 252m
400x300 35mm 11,1°x8,3° 5m 385m 32m 353m
50mm 7,8°x5,8° 5m 550m 47m 503m
75mm 5,2°x3,9° 5m 825m 69m 756m
100mm 3,9°x2,9° 5m 1100m 93m 1007m
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7,5mm | 91,2°x70,3° 5m 83m 2m 81m
13mm 48,9°x38,8° 5m 143m 9m 134m
25mm 24,6°x19,8° 5m 275m 13m 262m
640x512 35mm 17,6°x14,1° 5m 385m 19m 366m
50mm 12,4°x9,9° 5m 550m 28m 522m
75mm 8,3°x6,6° 5m 825m 42m 783m
100mm 6,2°x5° 5m 1100m 55m 1045m

Nota: la tasa de reconocimiento de IVS estd muy influenciada por la calidad de la imagen térmica, por lo que los resultados
de la deteccidén de IVS se veran afectados por el detector, la lente, el tamafio del objetivo, las condiciones atmosféricas, la

instalacion fisica, etc.

1.4 Configuracion

El método de configuracion es el mismo con la cAmara normal anterior.

2.1A

2,1 Clasificacion térmica de personas y vehiculos

2.1.1 Descripcion de la funcién

En combinacion con el algoritmo de imagen y el algoritmo de temperatura, las personas y los vehiculos se
pueden distinguir de manera efectiva, y se utilizan diferentes cuadros para representar diferentes tipos de

objetivos.
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2.1.2 Requisito de instalacion
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Distancia entre . . Distancia (tasa de deteccicn
_ Resolucicn Longitud focal (mm)
p Keles del 90%)
35 15m
12pm 256x192
7 30m
7,5 42m
13 72m
25 137m
400>300
17 pm 35 190m
640>512
50 275m
75 412m
100 550m

Nota: entorno de prueba: temperatura 8° C ~ 23°C, humedad relativa <60%

2,2 Deteccion de humo

2.2.1 Descripcion de la funcion

En combinacién con la deteccion de temperatura y el analisis de comportamiento inteligente, se puede detectar
el acto de fumar en el area especifica. Cuando se fuma la camara térmica enviara una alarma e identificara la

ubicacion del humo.
2.2.2 Productos compatibles

DH-TPC-BF2221-B3F4
DH-TPC-BF2221-B7F8
DH-TPC-SD2221-B3F4

DH-TPC-SD2221-B7F8

2.2.3 Requisito de instalacion

Distancia . . .
L Longitud Distancia (tasa de . . .
entre Resolucicn L Distancia M&.
_ focal (mm) deteccidn del 90%)
p keles
3,5 <5m m
12um 256192
7 <10m 13m

Nota: entorno de prueba: temperatura 8° C ~ 23°C, humedad relativa <60%
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2.3 Llamada de deteccion

Instrucciones de funcidn inteligente

2.3.1 Descripcion de la funcion

En combinacion con la clasificacién del objetivo y el andlisis inteligente del comportamiento, se puede detectar

el acto de la llamada en el area especifica.
2.3.2 Productos compatibles

DH-TPC-BF2221-B3F4
DH-TPC-BF2221-B7F8
DH-TPC-SD2221-B3F4

DH-TPC-SD2221-B7F8

2.3.3 Requisito de instalacion

Distancia . Distancia (tasa de deteccicn . . .
. Longitud focal Distancia M&.
entre Resolucicn (mm) del 90%)

mm
p Keles DR Noche DR Noche
3,5 <12m <8m <15m <10m

12um 256x192

7 <18m <10m <22m <13m

Nota: entorno de prueba: temperatura 8°C ~ 23°C, humedad relativa <60%

Capitulo seis: Conceptos generales

1. CBR/VBR

CBR: Se trata de una velocidad de bits constante; significa que la transmision de video se mantiene o esta
cerca de la velocidad de bits especifica, la desventaja de la codificacion CBR es que la calidad del contenido de
codificacién es inestable, porque algunos segmentos de contenido son mas dificiles de comprimir que otros,
algunas partes de la secuencia CBR tienen peor calidad que otras. Ademas, la codificacion CBR se traduce en
una calidad diferente de las secuencias adyacentes, generalmente a una velocidad de bits mas baja, el cambio

en la calidad es mas pronunciado. En algunas situaciones, la calidad de la red no es lo suficientemente buena.
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VBR: La codificacién VBR es mas recomendable cuando se mezclan datos simples y datos complejos (por

Instrucciones de funcidn inteligente

ejemplo, cambio de video entre acciones rapidas y lentas) en el contenido de la codificacion. Cuando se utiliza
la codificacion VBR, el sistema asigna automaticamente menos bits a la parte simple del contenido, dejando asi
suficientes bits para generar partes complejas de més calidad. Esto significa que el contenido con complejidad
constante (como la transmisién de noticias) no se beneficiara de la codificacion VBR. Cuando se utiliza la

codificacién VBR para contenido mixto, la calidad de salida de la codificacion VBR es mucho mejor que la de la
codificacién CBR con el mismo tamafio de archivos. En algunos casos, los archivos codificados con VBR con la

misma calidad que los archivos codificados con CBR pueden tener la mitad de tamafio.

2. ICR automatico

Es un corte de infrarrojos; el uso de ICR para la cdmara de dia y de noche es adecuado para muchos tipos de
entornos de baja luminosidad, tiene la funcién de cambiar los filtros de infrarrojos. Durante el dia, los filtros de
infrarrojos se instalan automaticamente para monitorear en modo color. Pero por la noche o en condiciones
muy oscuras, los filtros infrarrojos se eliminan, se convierten automaticamente o se monitorean en modo blanco

y negro; todas las camaras Dahua son compatibles con el ICR automatico. También se llama IR inteligente.

3. BLC

Es la compensacion de luz de fondo, por la cual la camara proporciona automaticamente el rango necesario de
compensacioén de luminosidad para situaciones de gran contraste en el area de vigilancia, con el fin de obtener

un mejor efecto de imagen.

4. HLC

Es la compresion de alta luz, utilice los chips para ajustar la luz fuerte al angulo normal para evitar demasiado
contraste entre la parte frontal y posterior de la misma imagen. La tecnologia de compresion de luz fuerte
puede comprimir eficazmente el halo mediante la iluminacién directa de puntos fuertes; puede distinguir
automaticamente los puntos fuertes y compensar el area cerca del punto fuerte para obtener una imagen mas

nitida.
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5. WDR

Instrucciones de funcidn inteligente

Su dinamica amplia quiere decir que las partes mas nitidas y mas oscuras de la escena se pueden ver
perfectamente al mismo tiempo; el rango dinamico amplio es la relacién entre el valor de la sefial de brillo mas
luminosa y el valor de la sefial de brillo mas oscura.

Se diferencia del HLC y el BLC, HLGyelBLC en que el area total de la imagen, por lo que para el HLC la
imagen estara un poco oscura y para el BLC la imagen sera un poco brillante. Pero para el WDR, el area
oscura sera brillante y el area brillante sera oscura, por lo que es Util para el escenario de la imagen que se

tomo en la entrada/salida o en las ventanas.

6.Balance de blancos

La camara Dahua se divide en varias categorias, Auto/Natural/Farola/exterior/manual

El balance de blancos es un indice que indica la precision del blanco de las mezclas de colores rojo, verde y
azul en la pantalla. Puede resolver una serie de problemas de restauracién de color y procesamiento de tonos.
El balance de blancos se produce con la reaparicion del color real en las imagenes electrénicas. Se ha utilizado
anteriormente en el campo de la fotografia profesional. La imagen de la camara puede reflejar con precision el
estado del color del objeto, incluido el balance de blancos manual y el balance de blancos automatico. Muchas
personas se topan con estos problemas al disparar con camaras digitales: las imagenes tomadas en la sala
fluorescente apareceran verdes, el paisaje tomado bajo la lampara de filamento de tungsteno se volvera
amarillo, y las fotografias tomadas en las sombras de la luz solar son inexplicablemente més azules, debido al

ajuste del balance de blancos.

7.3D DNR

Es la reduccién del ruido digital. Debido a que la apariencia del ruido de la imagen es aleatoria, el ruido de cada
frame es diferente, al comparar varios frames adyacentes de imagenes, la eliminacion de ruido digital 3D filtra
automaticamente la informacién que no se superpone y usa la camara de eliminacion de ruido 3D, los puntos
de ruido de la imagen se reduciran significativamente y la imagen serd mas completa, por lo tanto, una imagen

relativamente pura y delicada.
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8. EPOE

Instrucciones de funcidn inteligente

La tecnologia ePoE de Dahua, disefiada internamente, adopta la modulacién avanzada de codificacion
2D-PAMS de la capa fisica y realiza una transmision diplex completa a mas de 800 metros a una velocidad de
10 Mbps, 0 300 metros a una velocidad de 100 Mbps a través de Cat 5 o cable coaxial de contenido multimedia.
Ademas, es compatible con la tecnologia de suministro de energia PoE y PoC que ha simplificado
enormemente las instalaciones y los cableados. La tecnologia ePoE de Dahua ofrece una nueva forma de
lograr la transmision a larga distancia entre la cdmara IP y el conmutador de red. Permite un disefio de sistema
de vigilancia mas flexible, mejora la fiabilidad y ahorra costes de instalacion y cableado

Se utiliza en almacenes o en una escena grande, y la distancia de transmision es mucho mas lejana al centro
de control o nodo de red. El uso de la tecnologia EPOE puede reemplazar el cable de fibra (muy costoso) y el

router. Es rentable para el cliente.

9. PFA

PFA es el enfoque de previsibilidad de forma automética. La tecnologia PFA ha introducido de manera
innovadora nuevos métodos para garantizar la precision y la previsibilidad de la direccion del ajuste de la
distancia del sujeto. El resultado es un conjunto de algoritmos de enfoque avanzados. PFA garantiza la nitidez
de la imagen durante todo el proceso de zoom y acorta el tiempo de enfoque. La implementacion de la
tecnologia PFA mejora sustancialmente la experiencia del usuario y aumenta el valor del producto.

Compatible con la camara PTZ de la serie SD10/8/6/5/4.

10. P2P

Utiliza la ultima tecnologia P2P, se puede acceder al dispositivo sin solicitar un nombre de dominio dinamico,
mapeo de puertos, implementacion del servidor de transferencia y escaneo de codigo bidimensional de forma

sencilla.

122



